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( TocTaHOBREHMEM rocy.qapcrneuuofo xomuTera ctaugapros Cosera Muwuucrpos CCCP
ot 15 thespans 1974 r. N2 484 cpox AeiicTBUR YCTaHOBNEH 010
' ¢ 01.01 1975 r.

Ao 01.01 1980 r.

Hacrosmuil craHpaprt yCTAaHABJWBAeT NMpUMeHseMble B HayKe, TEX-
HHKe H NPOM3BOJCTBE TEPMHHH B 00/aCcTH OaJaHCHPOBKH BpallaioOLLHX-
csl Tesl, KOTOPble ABJIANTCA 06A3aTeVIbHBIMH JUIA NPHMEHEHHS B J1OKY-
MEHTAllHH BCeX BHJIOB, YyueOHHKax, yueOHBIX NMOCOOHAX, TEXHHUECKOH
H CIPaBOYHOH sHTeparype. B ocTanbHLIX Clyyasx NPHMEHEHHE ITHX
TEPMHHOB peKOMEHAYeTCH.

[TpuBogumoe B cTaHAapre onpejesieHHe TePpMHHA MOXHO NpH Heol-
XOOHMOCTH H3MEHHTb no (popMe Oe3 HapylleHHd COOTBETCTBYIOIIEro
TOHSATHA.

Jns Kaaoro nHoHATHS YCTAHOBJEH OJIMH CTAHNAPTH30BAHHBIA Tep-
MHH. [IpuMeHeHHE TEPMHHOB — CHHOHMMOB CTaHLAapPTH30BaHHOTO Tep-
MHHa 3anpeuiaercsa. TepMHHB, He AOMYCTHMBIE K NPHUMEHEHHIO, 000-
3HaueHHl noMeTodl «Hams,

Al OTAENBHHIX CTAHAAPTH30BAHHLIX TEPMHHOB B CTaHIAapTe NpH-
BelleHpl B KauecTBe CIPaBOYHBIX HX KpaTkue (hopMbl, KOTOpHE paspe-

_ lraeTcd NPHMEHATb, €CJAH HCK/IIOYeHa BO3MOXKHOCTb HX DPasJHYHOTO

{_ “OJKOBaHHS. o

| B crampapre B KXadyecTse CNpaBOYHLIX MPHBENEHBH HHOCTPAHHBIE
3kBHBANEHTH HAa HeMeunkoM (D), anrauiickom (E) u ¢panmysckom (F)
f3bIKax.

Korga B npumeuanuu ynoTpebuasiercss TEPMHH, KOTOPLIH ompexens-
ercsl AaJbllie TO TEKCTY, PAIAOM C HUM B cxonax yKasaR ero nopsinxo-
BBIH HOMED. : |

M3nanwe oduumansHoe Nepenevarka Bocnpeiyena,

*



TepMuHBI, OTHOCSILLMECS TOJBKO K THOKHM pOTOpaM, BhIJEJEHH B
OTAEJbHBIH pasae.

CraHaapTH3OBaHHble TEPMHHbI HaOpaHbl NOJYXKHUPHBIM HIPHPTOM,
HX Kpatkas ¢popMa — CBETJIBIM, a HeJAONyCTHMble — Ky[PCHBOM,

B cranpapre npuseneHbl 2J(daBUTHbHIE YKasaTelu COLepXKaILHXCS
B HeM TEPMHHOB MW 3KBHBAJIEHTOB Ha HeMEIIKOM, aHIJIMHACKOM H ¢paH-
ILly3CKOM fI3bIKaX.

B pexkoMeHAyeMOM NpPHJIOXKEHHH NpPHBEIEeHbl €IUHHIBI (PH3HYECKHX
BEJHYHH, pUMeHseMble pH GajJaHCHPOBKE.

B cnpaBoyHOM HPHJIOKEHHH TpPHBEXEH DAX TEPMHUHOB, HMEIOLIHX
6oJee LINPOKOE NMPHMEHEeHHe, HO HCIOAL3YIOMHUXCA B obOsaactu 6aJIaH-
CHPOBKH BPAIlAIOLIHXCA TeJI.

ngaunapl‘e yutennl TpeGopanus pekomenfaunuu HMCO/TK 108
Ne 19 ’

TepMuR OmnpeneneHHe

OBLIME NOHATHA

1. Potop Teno, Koropoe npH BpallieHHH YyIepiKHBaerT-
D. Rotor lc;s;xcnonuu eCYLIHMH TOBEPXHOCTAMH B OMO
E' ggfg: IIpuMewanus:

: I. Tlon Hecyln¥MH NOBEPXHOCTAMH MNOJI-

pasyMeBalOTCd NMOBEPDXHOCTH Land HJIH mo-
BEPXHOCTH HX 3aMeHRIOIIHe.

2. Hecymine mnOBEpXHOCTH pOTOpa Tmepe-
HAOT HATPY3KH HA ONOPHI 4epe3 MOALUHI-
HHKH KauyeHMsi MJH CKOJBbXKEHHS, rasoBhle
HJH KHIKOCTHble NOTOKH, MATHHTHHIE WJIH
3/1IeKTPUUeCKHe NOJS H T. I. '

D. n-onopHulit porop Potop, HMeOMHA 7 OHOP —

D. n-Lagerrotor

E. n-support rotor
Single support rotor
F. Rotor a n support

3. Mexonopusniii porop I ByxomopHbii poTOp, CylIeCTBEHHAs YacTb
Hun. Bryrpesnud porop Macchl KOTOPOr'0 Pacrojsioxesda Mexjy omnopa-
Porop enyrpennezo pacnoaoxe- | MH (cM. uepT. | npraoxenus 3)

HUA

Porop ¢ uyenrpom macc MexOy
onopamu

D. Beidseits gelagerter Rotor
E. Inboard rotor
F. Rotor intérieur




I poéo.ameuue

Tepmun

OnpenpeneHue

4. Koucoanupiit porop

Han., Hapyocwoid porop

Porop muopyoscrozo pacnososcerus
Porop, yentp macc Koropozo ae-

MUT no OORY CTOPOHY OT Onop

C

£

Porop ¢ maccold na secy

D. Fliegend gelagerter Rotor

E. Outboard rotor

F. Rotor extérieur
a-faux)

5. ABYXKOHCOABHBIA porop

DD. Zweikonsolenrotor

E. Two-outhoard (Two-console)
rotor

F. Rotor a deux consoles

6. Potop ¢ wu3mensiomeiica reo-

(en porte-

meTpueh

mechanisch  unstabile

D. Der
Rotor

Rotor mit verénderlicher Form

E. Mechanically unstable rotor

F. Rotor a géometrie instable

7. Ocb poropa

D. Schaftachse (Rotorachse)

E. Rotor (shaft) axis

F. Axe du rotor (de l'arbre)

Potop, cymlecTBeHHas 4acTb MAacchl KOTOpO-
r0 paclosioxesa 3a OAHOH M3 KpadHHX onop
(cM. uepr. 2 npunoxenHs 3)°

Porop, cyltleCTBeHHAR 4aCTh MACCH KOTODO-
rO pacnojoXkeHa 3a KpadHHMH onopaMH (cM.
yept., 3 OpUHAOKeHHA 3)

Porop, y KOTOpOro NpH BpalleHHH MEHSeT-
C% OTHOCHTENLHOE pACHOJOXKEeHHe Macc.
[IlpuMeuanme. 3T0 onpenenesde OT-
HOCHTCA TakKXe K DOTOpaM, HMemHM Xo-
T OBl OXHH THOKHA HAH YOpYro 3axkpell-
JIeHHHIH SJIEMEHT.

[TpAaMas, coeXMHAIOMAA UEHTPH THXKECTH
KOHTYPOB NOHEPEYHBbIX CEUYEHMH CEepeAHH Hecy-
HIHX MOBEPXHOCTEH poTopa

HEYPABHOBELUEHHOCTbL

8. HeypaBHoBeweHHOCTs pPOTOPA
HeypasHoBeleHHOCTD

Han, Hucbasaxc poropa
Hebaranc poropa

Hebaaane poropa

D. Rotor-Unwuchtrustand

E. Rator unbalance

F. Déséquilibre de rotor

9. Crarhveckass HeypaBHOBELIGH-
HOCTbL pOTOpa

Craruueckas HeypaBHOBeILIeH-
HOCTb

Han. Craruueckud ducbaaarnc po-
Topa

Craruseckuil nebaranc poropa
Craruseckuif debasanc poropa
D. Statische Unwucht

E. Static unbalance

F. Déséquilibre statique

CocroAn#e poTtopa, XapaKTepuayiolleecd
TAKKM pacnpefe]eHHEM Macc, KOTOpoe BO Bpe-
MAl BPAUIEHHH BLI3HIBAET MEPEMEHHHE HAarpys-
KH Ha Ornopax poTopa M ero H3arng

HeypaBHOBEMIEHHOCTL POTOpA, MpPH KOTOPOI
OCb POTOpa H €ro rjaBHad LeHTpaJbHadA OcCh
HHEePUHH NapajsieNbHbl (CM. Ye€pT. 4 MpPUNOKe-
Hus 3).

[ITppMedanue. CrarHyeckass Heypas-
HOBENIEHHOCTb  [IOJIHOCTBIO  ONpEOENsieTCA:
I'IaBHBIM BEKTOPOM aucbanancoB (26), nau
akcueHTpucuTeToM (13) 1enTpa Maccel po-
TOpa, MUJAH OTHOCHTENBHLIM  CMEILEHHEM
IMaBHON LEHTpaNbHOA OCH HHEpuUHH U OCH
pOTOpa, PaBHHIM 3HAYEHUIO 3KCUEHTPHCHTETS
LeHTpa ero MaccH



ITpodoancenue

TepMun Onpepenenne
[ — z >
10. Mouen'rnas HeypaBHOBelleH- - HeypaBHoBeumensHOCTb poTOpa, MpH KOTOPOR
HOCTL poTopa OCb pOTOpa H €ro IaBHAA UEHTpa/ibHAd OCh

MoMeHTHAas HeypaBHOBEMIEHHOCTh
Han. Momentnwd Jducbaranc po-
TOpa

Hucbararc napst poropa
Heypasnosewennas napa poropa
Heypasnosewennoil Mmomenr po-
ropa

Qucras Ounamuveckas HeypasHo-

BEENHOCTD

Yucteud dunamuseckutl ducbasanc

' Heypasnosewennocrs napot

D. Unwuchtmoment (Taumel-
fehler, rein dynamische Un-
wucht)

E. Couple unbalance

F. Déséquilibre de couple

11, innamuvecxans  HeypaBHoBe-
MEeHHOCTL POTOPa

HOuuamudeckass  HeypaBHOBelleH-
HOCTb '
Han, Quuamuueckud ducbasanc
poropa

Hunamuveckuld seGaranc poropa
Hunanuveckuil debararnc poropa
Craruxo-Gunamuseckas HeypasHo-
BEUICHHOCTD

CTaTuko-MOMeHTHAR HeypaaHOEae-
UWIeHHOCT®

 MToanwd ducGasanc poropa

- Obuwasn neypaauoeemennocrb po-
TOpa

' Cmrurco-auﬁanmecrcud ducbaranc.

poropa

D. Dynamische Unwucht
Dynamic unbalance

F Déséquilibre dynamique

12. KBasucraTudueckan ReypaBHO-
BeWeHHOCTh poTOpa
KBasucrataueckas  HeypasHOBe-
LIEHHOCTD

Han. Keasucraruveckui
- AaHc poropa ‘

Kaasucmruuecxuﬁ Gebararc po-
TOpa

Keasucrarusecrxui ne6amuc po-
Topa

D. Quasi-statische Unwucht

E. Quasi-static unbalance

F. Déséquilibre quasi-statique

6u06a- :

'HHEpIHH nepecexa;o'rcx B UeHTpe Macc po'mpa
(cm. 4ept. 5 npunoKenus 3).
[IpuMevanue MoMenTHas HeypaBHo-
 BEILIGHHOCTb - TIOJIHOCTBIO  OTIpefensieTcs:
TJIaBHHIM MOMEHTOM JHc6alaHCcOB poropa
HAH ABYMA PpaBHBIMH [0 3HAYEHHIO aHTH-
napajjieJbHBIME  BeKTOpaMy JHcGanaHcoB,
JAeXalUMH B JBYX INPOM3BOJBHBIX mioc-
KOCTSIX, TepNeHAUKYAAPHEIX OCH DPOTOpA

Heypasnosemennocts poTtopa, TpH KOTO-
poll och pOTOpPa H €ro IaBHAA UEHTPajabHas
OCb WHEpLHH NEPECeKalOTCs He B LeHTpe Mace
HJIH TepeKpeIlHBaoTCa (cM. qep'r 6 _pHJto-
wenua 3)

[TppmMevanusn:

I. JunaMuyeckas
COCTOHT M3 CTATHYECKOH ' H
HeypaBHOBEWEHHOCTER,

2, lunammyeckas  HeYDABHOBELIEHHOCTb
TOJHOCTBIO QnpefenfeTca: TNaBHLIM BEKTO-
pom (26) u raaBEEM MomeHntoM (27) ZRHe-
6anaHCOB POTOPA UJAH JABYMHA BeKTOpPaAMH
nucbanancos (15), B ofmeM caydae pas-
HEIX MO 3HAYEHHWI0O H HeNapal/ieNbHbIX, Je-
XKallHX B ABYX NPOH3BOJIBHHIX ILIOCKOCTAX,
NEpNEHAHKYNAPHHX ~ OCH po-ropa («ercr
AHc6anaHCcoOBY)

HeYPaBHOBEUIEHHOCT
MOMEHTHOH

e

£
Jusamuueckas HeypasHOBEUIEHHOCTD pompa, .

NpH KOTOPO#l OChb pOTOpA ¥ €ero rijaaeBHasi IIeH-
TPaNbHAf OCh HHEPIHH NepeceKaloTes He B
uenTpe Macc potopa. (Cwm. UepT. 7 npn.no»xe-

-HHA 3).

ITpumeganne [lpu Knasﬂcm'ruqecxon
HeypaBHOBEIIEHHOCTH!

TJIaBHBIH BEKTOpP AHCOANaHCOB pcmpa
(26) nepmeHAHMKyJsipeH OCH poTopa, Mmpo-
XOIHT dYepe3 NEHTP €ro Macc H JIeXHT B
NAOCKOCTH, COAepXallleii TIJaBHYI - LleH-
TPaJbHYI0 OCb HHEPHHH H OChb pOTOpa, a
TJIaBHBIH MOMEHT auc6anancoB poropa (27)
NepneHAHKYASAPER ITOH NIOCKOCTH;



ITpodoasxcenue

TepMunr

Onpeacnenne

13. DKCOEHTPHCHTET Macchi
D. Schwerpunkisexzentrizitat
E. Mass eccentricity

F. Excentricité de masse

14. ToueuHas HeypaBHOBElIEHHAR

Macca

HeypaBHoBemennana Macca

D. Unwuchtmasse

E. Unbalance mass

F. Masse de déséquilibre (ba-
lourd)

puc6anadcsl poropa (15) aexar B OfHOMA
IJIOCKOCTH, cojepxKamleHi och poTOpa H ero
IEHTP Macc
Panuyc-BeKTOp 1leHTpa paccMaTpUBAEMOH

Maccsl OTHOCHTEJIBHO OCH poTopa.

ITpuMevyaruda

1. PaccmarpusaeMoii Maccofi MOXeT #B-
ASTLCH Macca PoTopa HMAM Jobas ppyras
JOKAJBHO pacrnoJoXeHHAd Macea.

2. Moaynb SKCUEHTPHCHTETA MacChl paBeH
PACCTORHHIO OT OCH pOTOpa HO HEHTpA pac-
CMaTpHBAEeMOW MaccH, a YrJI0BOe JOJ0Xe-
HHE pafMyca-BeKTOpa STOR Macch YIOGHO
onpefenatb B UMAHHAPHUECKOH CcHCTeMe
KOOpPAHWHAT, CBSI3aHHOA € OCBIO pOTOPA.

3. Jlasa n-onopHOTC POTOPA MOMKHO pac-
CMAaTPHBATb JKCHEHTPHCHTET MAaCCHl YacTH
poTOPa, PACHOJOKEHHOR MeXOy XByMsd co-
CeHHMH ONMOPaMH
Venossasg Toueysas Macca € 3aLaHHBIM

9KCUEHTPHCHUTETOM, BHI3HBAKONIad BO BpPEMA
BpallleHust POTOpA TepeMeHHBle HAarpyskH Ha
Onopax # ero H3rH6

AHUCBANIAHC

15, Onc6ananc

Han. Hebasane

Hebaranc

HeypasnoseuienHocro

D. Unwuchtvektor

iE. Unbalance vector

F. Vecteur de déséquilibre (ba-
lourd)

16. 3nauenne pucbananca

D. Unwucht

. Amount of unbalance

F. Valeur de déséquilibre (ba-
lourd)

17. ¥ron purcbananca

Han. Paza ducbaranca

D. Unwuchtwinkel
Winkellage -

E. Angle of unbalance

F. Angle de déséquilibre (ba-
lourd)

Bekrtopuas Benwuuna, paBHag TMpOH3Bele-
HHI0 HEYPAaBHOBEINEGHHOH MacChl Ha ee SKCLEeH-
TPHCHTET.

ITpumeduaHnus:

1. Bextop aHcOanaHca neprneHIUKyAfpeH
OCH pOTOpa, NMPOXOXHT uepe3 UeHTD Heypas-
HOBEINGHHOW MACCH M Bpallaercs BMECTE ¢
pOTOPOM.

2. HanpaBnesue BexTopa aucGajaHca COB-
NafaeT ¢ HanpaBJieHHEM SKCUEHTPHCHTETA
HEYPABHOBEIIEHHONH Macchi
UncnoBoe 3HaueHue, paBHOe TIPOH3BENEHHIO

HeYpPaBHOBELIEHHOfi Maccel Ha MOAY/Ib ee
3KCLIEHTPHCHTETA

YroJ, onperenfoWlnil NMOJOKEHHE BEKTOpa
aucbanaHca B cHCTeMe  KOOpDAHHAT, CBSI3aH-
HOH ¢ OCBIO pPOTOpa



Hpodoaxcenue

TepMur

Onpenenenne

18. TepMuuyeckass HecTaGHALHOCTD

auc6anancos poropa

D. Thermische Unwuchtsunstabi-
litdt des Rotors

E. Thermal instability of the rotor
unbalances
Thermal instability

F. Linstabilité thermique

19. Pexnmuoe H3MeHeuue nucha-

JAHCOB POTOpa

D. Betriebsdnderungen der Roto-
runwuchte

E. Conditional
change

F. Change du déséquilibre d'un
rotor de les conditions du tra-
vail

20. Koppekrupylomas macca

Hun. basancuposounas macca

banrancnas macca

Kounencupyrowui, 2pya

rotor unbalance

[Iporusosec
D. Gegenmasse (Gegengewicht)
Ausgleichsmasse

E. Correction mass

(Counterweight)

Masse de correction

(Contrepoids)

2{. ¥ron xoppekuuu

Winkellage

Correction angle

Angle de correction

29, Koppekrnposka macc poropa

KoppekTapoBka Mace

Han, Henpasaenue pacnpedesenus

Mace

D. Massenausgleich
Rotormassenausgleich

E. Rotor mass correction

F. Correction des masses du ro-
for

23. TlnockocTb KOPpPeKuHu

Hnan. [Taockocre ucnpasaenus

Koppexkrupyrowana naockocrs

Barancuposouran naockocre

IlarockocTe ypasHosewusanus

D. Ausgleichsebene

E. Correction (balancing) plane

F. Plan de correction (plan d’équ-
ilibrage)

Bmmo

Hamenenne aucGasnaHcoB poTOpa BCAEACT-
BHEe HM3MeHEeHHH ero TeMnepaTyphl.
[ipumeuanune Tepmuueckas
6UAbHOCTE  aucGaiadHcoOB  poTopa
GbITE MOCTOAHHOH HJIM BPeMEHHOMH

HecTa-
MOXeT

Hsmetienne aucHanancoB poTopa, Bbl3biBae-
MOe pa3iMuHbLIMH YCJIOBHAMH paboThl (BaaxK-
HOCTh, AABJEHHE M AP.) H peXUMaMH Harpy-
KEHUA

Macca, ucnosab3ayemas
AHcGanaHCcoB pOTOPa.
INMpamevanue KoppekTupywomas mac-
ca Moxer NOGABIATHCA HJAH YIANATHCA M
Tesa pOTOpa, a4 TaKXKe [IepeMellaThc IO
HEMY

A8  YMCHBUICHH®

Yron, onpelesiolminil noJoXeHAe KOoppek-
THPYIOILEH Macchl B CHCTEMe KOOPAMHAT, CBA-
3aHHON C OCBIO pOTOpa

[Tponecc u3menenud WM NepeMellieHHs KOp-
PEeKTHPYIOIIMX Mace AJf yMeHbLUEHHA JHC-
6anaHcoB poTopa

[ThockocTe, NepReHIUKyARpHAast OCH potopa,
B KOTOPOH pachoJIOXeH LEHTD KOPPEeKTHPYIO-
el Macch
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o PUUOAMCRUC

TepMHR

OnpeneneHHe

24, TIaocKOCTh NpHBEAEHHA AHcOa-

JaHca

TlnockocTh npHBeAEHHS

Han. Hexodwaa naockocto

ITAA0HHAR NAOCKOCTb

Konrpoasrnan naockocrs

D. Bezugsebene

E. Unbalance reference plane
Reference plane

F. Plan de référence

25. MaockocTs H3MepeHHsa AucGa-

JAanHca

T110CKOCTh H3MEDEeHHS

D. Messebene

E. Measuring plane of unbalance
Measuring plane

F. Plan de mesure

26. Tnaeublii BeKTOp AHcOanaHcoB

poropa

FnaBHBIi BexTOp AHCOaNaHCOB

Han. Pesyavrupyrowuti 8exktop

ducbasancos

Cymmapneili sexrop ducbarancos

D. Hauptunwuchtsvektor

E. Basic (main) unbalance vec-
tor

F. Vecteur de déséquilibre résul-
tant

27. Fnapuniit moment pucOanan-

COB poTOpa

FnaBupii MoMedT AncGaaaHCOB
Hnon. Pesyabrupyrowutl. MOMEHT
Cymmapubtil MOMEHT
Heypasuosewensocre napot
D. Unwuchtmoment
E. Basic (main) unbalance couple
Couple unbalance
F. Moment de déséquilibre résul-
tant
Déséquilibre de'couple

2 3ak. 617
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[lnockocTh, mepneHAHKYASPHAST OCH pPOTOPA,
B KOTOpO#l 3ajalOT 3HaueHHe H yroa JHc6a-
JaHca

[TnockocTh, MEpNeHIHKYAsipHAs OCH pOTOpA,
B KOTOPOfi H3MepsIOT 3HAueHHe M Yroa JHc-
Ganauca

Bektop, nepneHIHKYAApHHIH OCH pOTOPA,
NPOXOAAWHKI yepe3 IIEHTP ero MacC H PaBHBIA
NpOH3BENCHHIO MacchH pOTOpPA HA ee IKCUEH-
TpHCHTET (CM. uepT. 8 npuJaoxKenHs 3).

[IpumMevanusa:

l. TnaBubit BekTOp AHCGAaNaHCOB pOTO-
pa paBeH CyMMe BCeX BeKTopos aucbanau-
COB DOTOpA, DACMOJOMKEHHBIX B Pa3JHYHHIX
MJIOCKOCTAX, NEpNeHAHKYAAPHBIX OCH POTOpa.

2. ¥roa raaBHOre BeKTopa nuc6anaHcoB
poTopa omnpefenseT TOJNOXEHHe LEHTpa
Macc poTopa B CHCTeM€ KOOpPAHMHAaT, CBA-
34HHOH ¢ OCblo poTopa
MoMeHT, paBHBIi TI'eOMeTpDHYECKOH cyMMme

MOMEHTOB BceX auc6anaHcOB POTOpa OTHOCH-
TENbHO ero uenrpa Macc (cM. yept. 8 npH-
noxenus 3)

ITpumMevannsa:

1. TnaBEHi MOMeHT nHcOalaHCOB mep-
NEHAMKYASpEeH TJAaBHOH LEeHTpaJbHOH OcH
HHEpPUHH H OCH DOTOpa M BpallaeTcsi BMecTe
C pOTOPOM. ‘

2. Taasuuit MoMeHT AUc6aNaAHCOB POTO-
pa TOJHOCTBIO ONpeAenserci MOMEHTOM
mapbl paBHEIX 0 3HAYEHHIO AHTHUMNApPas/Ienb-
HBIX AHcGaNaHCOB, PAacNOJOXEHHHX B JBYX
NIPOH3BOJBHEIX  IJIOCKOCTAX, IMEPHeHAHKY-
JSIPHBIX OCH pOTOpA.

3. Monyap rinaBHoro mMoMesra auc6anad-
COB paBeH NPOU3BEAEHHI0O OJHOTO H3 JHMHC-
6a/IaHCOB YKa3aHHOH BLIIIE Napbl Ha NJeUo
3TOH mapHl.
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28. Havaabubifi aucGanasc
Hnan. Hauaasneui OdeGaaanc
Hauaaenoil Hebasanc
Hadaasrnan HeypasHoBeUIeHHOCTY

D. Urunwucht (Urspriithgliche
Unwucht)

E. Initial unbalance

F. Déséquilibre (balourd) initial

29. Ocratounsti Aucbananc

Han. Ocrarounwii debasanc
Ocrarounsiii HebaAraxC
OcraTounas HeypasHOB8eweHHOCTb

D. Restunwucht
E. Residual (Final) unbalance
F. Déséquilibre résiduel (final)

30. JlonycTumblit auc6anauc

Han. Honyck wa ducbanranc
Honycxaemordl ducbaranc
Honycxaemoit debaranc
Honycxaemoil nebarane
Honyexaemas HeypasHOBewen-
HOCTb

D. Unwuchttoleranz

E. Acceptable (Permissible) un-
balance
Unbalance tolerance

F. Déséquilibre admissible Tolé-
rance de déséquilibre

31. ¥nenpHblfi aucOanaHc

Hun. Yoeavbras HeypasHoBeuieH-
HOCTb

YOervrbild debaranc

Ydeavnoill Hebarauc

'D. Spezifische Unwucht

E. Specific unbalance

F. Déséquilibre (balourd) spécifi-
que

4, Yron raaBHoro MoMeHntra aHcOanaHcoB
onpeiessieT MoJOXKEHHE 3TOr0 BEKTOPa B CH-
CTeMeé KOOpAMHAT, CBfI3aHHOH C OCbIO DO-
TOpa

Juc6ananc B paccMaTpHBaeMol MJOCKOCTH,
NepNeHAHKYASPHOH OCH pOTOpa, A0 KOppexK-
THPOBKH €ro Macc

Huc6ananc B pacCMaTpHBAEMON MJOCKOCTH,
NepIeHANKYJAAPHOA OCH  pOTOpa, KOTOPLIN
OoCTaeTcsi B HEH mOCne KOPPEeKTHPOBKH €ro
Macc

HauGoabmuit ocraroyunlii  aucbantanc B
paccMaTpHBaeMoOll NJIOCKOCTH, NEPNEHIHKYASIp.
HOH OCH pOTOpAa, KOTOPHIH CUHTARTCA MPHEM-
JIEMBIM

OrHouwenHe MOAy/d TJaBHOTO BEKTOpa MHC-
6anaHcos K Macce poropa.
IMpumeuanne YaeapHuil nHcGanaHc
onpenenser 3H3UeHHe IKCUEHTPHCHTETA
LUeHTpa Macchl poropa
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32. NonycTHMbIi  yReJbHBIA JHC-

6anagnc

Han. Jonycrumsul npedea ducba-
AAHCA '

Honycrkaemoii  ydeavnwvtli ducba-
AQHC
Honyckaenoid  ydeavuwd Jdeba-
AQHC
Honyckaemoii ydeavuvili Heba-

AQHC

D. Zulidssige Unwuchttoleranz

E. Acceptable specific unbalance

F. Tolérance de déséquilibre spé-
cifique
Désequilibre spécifique admi-
sible

33. JloCTHXHMBIA Ha4aabHbIfl KHC-

Ganauc

D. Erzielbare Urunwucht
E. Controlled initial unbalance
F. Déséquilibre initial réalisable

Hauboabwnit yaeabunift aucbananc, KOTO-
pBIil CYHTaeTCd NpHEMJEeMbIM

Hauanpuuit  aucGananc, XOTOPbl MOMKHO
CBECTH K MHHHMYMY HHIHBHAYyaJabHOH OanaH-
CHPOBKO#A nerajell potopa H (uaH) TllaTenb-
HHIM KOHTPOJIeM IIPH KOHCTPYHDOBAHHH, H3-
rOTOBJNENHH H cGopke poTopa .

BEANAHCHPOBKA

34. banaHcHpoBKa poropa
Banancuposka
Han. ¥pasrosewusarue poropa
D. Auswuchten \
E. Rotor balancing

Balancing
F. Equilibrage
35. Crarnyeckasn OG6anaHCHpOBKa
Han. Basauncuposka 6 o00HOd
RAOCKOCTU
Crartuseckoe YpasHosewusanue
¥pasnosewusarue 8 o0dnoll nAoC-
KOCTU
D. Statisches Auswuchten
E. Static balancing
F. Equilibrage statique

36. MoMenTHasg G6GanaHCHPOBKA

D.  Momentenausgleich

E. Couple (moment) balancing

F. Equilibrage du couple (mo-
ment)

9*

[Mpouecc onpejeneHHss 3HAYEHHHA H YrJOB
nuc6asaHCcOB pOTOpPAa H yMeHblIEHHE HX KOp-
PEKTHPOBKOH €ro mace. '

Mpumeuanne. Onepauun onpenene
HMS M YMeHblIeHHs JAHC6aNaHCOB MOTYT
BLIMOJIHATLCH OXHOBPEMEHHO HJM NOCIen0-
BATEJbHO
BanaHcHpOBKa, DpH KOTOpOfl Ompejensercs

H YMEeHbINAeTcs IMaBHHA BEKTOp AHCGANaHCOB
pOTOpa, XapaKTepH3YIOWHA ero CTAaTHYECKYIO
HeypaBHOBELIEHHOCTh.

Mpumeuanne CraTuueckyio Ganaucu-
POBKY NpPOBOAAT B OJHOM IIOCKOCTH KOp-
DEKIUA; ONpENeNeHHYI0 ANd 3TOH MI0CKOCTH
KOPPEKTHPYIOIIYI0O Maccy HHOTAA yno6Ho
pa3HOCHTh B  HECKOJBKO  NapajelbHbX
nAoCKocTER
BanaHcHpOBKa, MPH KOTOpOH ompeje/seTcd

H yMeHbIUAeTc TJIaBHHA MOMEHT juc6aiah-
COB pOTOpA, XapPAKTEPH3YIOUIHMK €ro MOMEHT-
HYI0 HeypaBHOBEILEHHOCTb.

Mpumeuanue Momenrnyio O6anaHcu-
pOBKY NPOBOJAT He MeHee 4eM B ABYX IIO-
CKOCTAIX KOppPeKUHH
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37. \vnamuyeckas OGanaHcHpOBKa bBanaHcHpoBKa, NpH KOTOpPOH Onpelenfior-
Han. barancuposka 8 deyx naoc- | cd M yMeHbuialoTcsa jucGanancel poropa, Xa.
KOCTAX PaKTEepH3YIOIIHe ero JHHAMHYECKY0 HeYPaBHO-
Junamuveckoe ypasrosewiuganue BElIEHHOCTb.
¥pasuosewusanue 8 08Yyx naoc- - Ilpumevanus:
KOCTAX [. [uHaMAuecKyi0 6aNaHCHPOBKY KecCT-
D. Dinamisches Auswuchten - Koro poropa (40) RnocraTOYHO IPOBOAUTH
E. Dynamic balancing B ABYX NJOCKOCTHX KOPPEKLHH.
F. Equilibrage dynamique 2. BanancupoBky ruGkoro potopa (84)

KOCTAX KOPpPEKUHH.

3. llpy  nuuamuYeckoH GanancHpoBKe
YMEHBIIAWTCA KAaK MOMEHTHAsl, TaKk M CTa-
THYECKad HEYDPABHOBEMIEHHOCTH pPOTOpPA OI-

HOBpEMeHHO,

38. basaHCHpOBKa Ha MecTe Banancuposka poTtopa B COOGCTBEHHHX MOX-
Han. [Toaesas 6asancuposka Ha | IMHMHAKAX H omopax Ge3 YCTAaHOBKH Ha 6a-
pabodem mecre JNIAHCHPOBOYHLIA CTAHOK
Ypasxosewusanue Ha MecTe
lTosegoe ypasnosewusanue
D. Betriebsauswucht

Auswucht am Aufstellungsort
E. Balancing in site

Field balancing
F. Equilibrage in situ Equilibrage

de service
39. Moanocreio  cbanancHposan- Potop, y xoToporc TIJaBHBI BeKTOp A

HHfl porop rJaBHBIE MOMEHT AHCOANAHCOB DPAaBHH HYJIO.
Han. IToAHOCTb  YPUBHOBEUICH- [Ipumevanne B XecTKoM MOJHOCThIO
Hbl poTOp c6anancHpOBAHHOM pOTOpPE TIJaBHas UEHT-
Hoeanroro cbarancuposannbiti po- paibHas oOck HHEpIUHH COBUAMACT C OCHIO
TOp poTtopa

Hoeaavno ypasroseuiennsiti  po-
TOP
D. Wolikommen ausgewuchteter

Rotor
E. Perfectly balanced rolor
F. Rotor parfaitement équilibré ,
40. )KecTkuit porop Potop, KOTOPHIH cbanancHpoBaH Ha
D. Starrer Rotor yacTOTe BpAallleHMs, MeHbIIeH MepBOH KpH-
E. Rigid rotor THYeCKOH B  JBYX  HNPOH3BOJBHHX  IIOC-
F. Rotor rigide KOCTSIX KOPpPeKuMH H Y KOTOpPOro 3HaueHHA

ocTaTOUHHIX nuc6anaHcoB He OyAyT mnpeBbl
IaTh AONMYCTHMBIE HAa BCeX UYacTOTax Bpaule-
HHS BIJOTL A0 HaHGoublefi 3KCNIyaTauHoOH-
HOH.

[MpuMewanuq:

1. Porop pomxed GanaHCHPOBATbCA HA
Ormopax, XeCcTKOCTh KOTOPHIX MaKCHMAaJbHO
npubanxKaercs K JKeCTKOCTH €ro onop B
3KCI/IYATALHOHHBIX YCJOBHUSAX.

NpOBOAAT OGHuHO Gojee 4eM B ABYX maoC-
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41, TouHoCTb OaNAHCHPOBKH

D. Auswuchtprézision

E. Balance quality

F. Qualité d'équilibrage

42 Knacc ToyHOCTH 6anaHCHpPOB-

D. Prizisionsgrad des Auswuchts
Giitestufe der zuldssigen Un-
wucht
(Permissible) balance quality
grade

F. Degré du qualité d'équilibrage
Degré de balourd permissible

2. JKecrkMM mHOTJa Ha3LBAIOT pPOTOP,
KPHTHYECKAA YacTOTa BpallleHHA KOTOPOro
HaMHOI'O BHIIE €ro SKCIMY4TaUHOHHOH 4a-
CTOTH BpalleHH

ToynocThb 6anaHCHpPOBKH  XApaKTepH3YeTCH
npoH3BeleHHeM YAeabHOro  aucbastaHca HA
HaRGOJBLIYI0 YACTOTY BpalleHHd poTOpa B
3KCIIYaTAlHOHHLIX YCJAOBHAX

Knace ToydHocTH O6anaHcHPOBKH ONpEAeNs-
€TCsi MO HOPMHPOBAHHHM MpefeJbHHIM 3Haye.
HHSM IPOH3BeJEHHS yJenbHOTO AuclanaHca
Ha HaxOO/JBWIYI0 YacTOTYy BpallieHHs poTOPa
B SKCIUTYATaUHOHHLEIX YCJOBHAX,

[MpuMeuanne MexXayHapoAHblil cTaH-
napr MC 1940 pasaensier Becb JAHanasoH

TOYHOCTH OanaHcHpoBk¥ Ha 11 Xaaccos

BAJNIAHCHUPOBOYHBIE CTAHKHU

43. BanaHCHDPOBOYHBIA CTaHOK
Han. Basancuposounoe ycrpod-
CT80

Baaancuposounas ycranoska
Cranox 048 ypasHOBelUBAHUR
Ycranoska das  ypashogewusa-
HUSA

Baaancuposounana mawuna

D. Auswuchtmaschine

E. Balancing machine

F. Machine a équilibrer

44, CTtaHOK JJ8 cTaTHYeckKoi Oa-

JNAHCHPOBKH

Haon. Ipasurayuonuwbid O6asrancu-
pOBOUHBLL CTAHOK

Cranox 0as craruxecxod Gasau-
cuposxu 6e3 spaujenusn
Hespawarowuiica 6aiancuposod-
Hbill CTAHOK

Basancuposoynnid  cranox  bes
epauienus
I'pasurayuonnoe yecrpolcrso 6a-
AQHCUPOBKU
T'pasurayuonnoe Ypasrosewusa-

fouee ycrpoiicreo

D, Statische Auswuchtmaschine
E. Static balancing machine
F. Machine & équilibrer statique

Crasok, onpefensiollufi pHc6anaHcs po-
TOpa JAJSl yMEHbUIEHHA HX KOpPeKTHPOBKON
Mace.

[TpuMeyaHHus:

1. HexoTophle cTAHKH HMEIOT BCTPOEHHLIE
OPHCIOCOGAEHUA HJ KOPPEKTHPOBKH Macce.

2. Ilpu cepuiiHOM H MaccOBOM NPOH3BOI-
CTBe OonpefencHHe H yMmeubllenue AHcGanaH-
COB MOTYyT ObITh COBMEIIEHEL!

BanaHcHpOBOYHBIN CTAHOK, ONpeje/siOmHil
TOJNBKO TJaBHBIH BEKTOp AHCOATAHCOB.

[Tpumeuanue CraHoK A4 cTaTHYEC-
Kofi 6allaHCHPOBKH MOXeT onpejenasib JaB-
HBI BeKTOp AHc6anaHCOB poTopa: .

a) NpH NOMOMM CHJB THAXECTH Ha He-
BpamamuemMcss poTope;

6) ma BpailaeMoM HM poTope (B HAHHA-
MHYECKOM pexHMe);

B} ApyruMHu cnocofaMu
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45, CraHok Jnna  AHHaMHuecKohl BanaHCHpOBOYHLIA CTaHOK, OnpeneAsIoH
6anaHcHpoBKH aucGanaHchl Ha BpalllaeMOM HM pOTODe.

Han. Henrpobesxcnoiii Garancupo- Ilpumeuanune. B 3aBHCHMOCTH OT
80UNbLIL CTANOK : KOHCTPYKUMH CT4HOK JJA JAHHaMHUYecKOH
Crawox 0aa craruxko-duxHamude- 6aJAHCHDOBKH MOXET:

CKOU Baarancuposxu a) pasatb uHpopMauuio o AHcGanaHcax,
Lenrpobexmrnoe ycrpoiicrao 6a- NpYBeIeHHNX K OMHOH, ABYM HJH HECKOJb-
AQHCUPOBKY KHM IJIOCKOCTAM;

D. Dynamische Auswuchtmaschi- 6) Hcnoab30BaThCA AAA CTaTHueckon Ga-

ne JNAaHCHPOBKH

E. Dynamic (Two-plane) balan-
cing ‘machine

F. Machine a équilibrer dynami-
que (4 deux plans)

46. NMapasxHTHas Macca Yacts Maccw 6anaHCHpOBOYHOrC CTaHka 6e3
D. Tote masse Macchl poTopa, KoTopas nepemeniaeTca Hey-
E. Parasitic mass paBHOBelUeHHWMH CHJIaMH poropa npH 6anaH-
F. Masse parasite CHpOBKE
47. Dopesonanchnifi  GaaaHcHpo- CTaHOK A/ AHHaAMHYeCKOR GasJaHCHPOBKH, Y
BOYHLIA CTAHOK KOTOpPOr'0 4acToTa BpallleHHsa poTopa mnpH Oa-
Han. Basancuposounsid cranox | NaHCHPOBKe HHXe HaHMeHbilefi coGCTBEHHOH
C HeCTKUMU Onopamu 4acTOTH XoJeGaHHM CHCTeMBI, COCTOSIed H3

Banrancuposounsitl CTAGHOK € 00- | POTOpa H NapasuTHON Macchi
PE3OHAHCHbIM  PEXCUMOM paboTsi
baaancuposounwild  cranox dope-
30HAHCHO20 TUNG
Banrancuposounnil cranox ¢ He-
noOBUNCHBIMU ONOPAMU
banancuposounnild cranox ¢ oce-
CTKUMU CTOUKAMU nOCWUNKUKOS
baaancuposounwid CTAHOK Ha
KHeecTKUX nodwunnukax
D. Unterkritische (Kraftmessende)
Auswuchtmaschine
E. Hard bearing (Below reso-
nance) balancing machine
F. Machine & équilibrer (& pali-
ers durs) a faible résonance

48. Pe3onancHbii GaJlaHCHpPOBOY- CraHox IJaf JAMHaAMH4YecKod OajaHCHDOBKH,
HbIH CTaHOK y KOTOpOro 4acroTa BpallleHus poTOpa TpH

Han. Baaancuposounsiii cranox | GanaHcHpoBKe paBHA  COGCTBEHHOH 4acrtoTe

Pe30oHAMCHO20 TUhA KoneGaHuit CHCTEMB!, COCTOSIIEH H3 POTOpA H

Pesonancroe 6arancupoBo4noe | Tlapa3sUTHOH MaccH

ycrpoticrao

Baasancuposounsili cranox ¢ Mma-

ATHUKOB0H pamoll

D. Resonanz-Auswuchtmaschine

E. Resonance balancing machine

F. Machine a équilibrer a réso-
nance
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49. 3apesoHaHCHbIA GanaHcHpo-
BOYMBIA CTAHOK
Han. Baasancuposouneui craxok

3ape3cHAHCHO20 Tuna
baaancuposounwil cranok ¢ yn-
pyeuny onopamu
baaarcuposounmii cranok ¢ 3a-
PEBOHAHCHBIM  pedumMoM paborol
Banrarcuposounbul cranok ¢ nod-
BUNCHbLMIL ONOPAMU
Baaancuposounsid cranox ¢ yn-
pyzusy cTodkamu noownHUKos
Barancuposounbil cranok Ha yn-
pyeux nodwunnuxax

D. Uberkritische (Wegmessende)
Auswuchtmaschine

E. Above resonance (soft bearing)
balancing machine

F. Machine a équilibrer (2 pali-
ers souples) a forte résonance

50. HanGoabmui AONYCTHMBIA

fHaMeTP poTOpa

D. Maximaler

chmesser
E. Swing diameter on a given
F. Diametre utilisable (Swing)

Wuchtkorper-dur-

%1, BanancupoBounas onpaska
Han. lnundeas
Basancuposounwiil sax
Benovozareavusid saa

D. Hiliswelle, Auswuchtdorn
E. Mandrel (Balancing arbor)
F. Mandrin (arbre d'équilibrage)

52. bananCcHPOBOYHLIA KOMNJEKT
Hnan. Baasancuposournoce obopydo-
aare

O6opydosanue 0in
HUOHMOI 6aAQHCUPOBKU

D. Tragbares Auswuchtgerdt (fiir
Betriebswuchtungen)

E. Field balancing equipment

F. Matériel d’équilibrage de chan-
tier :

JKenayara-

Onpepenenne

— - —

CTaHOK RJAA AHHAMHUECKOR OanaHCHpPOBKH,
Yy KOTOpOro 4acroTa BpallieHHs poTopa MpH
GanancHpoBKe Bbimle HanGoabuieli CcOGCTBEH-
HOH YacTOTH Ko/eOaHHH  CHCTeMH, COCTOH-
ueil M3 poTopa M NApasuTHOIl Macesl

HduaMeTp poTopa, NpH KOTOPOM 3TOT POTOP
ellle MOXHO YCTAaHOBHTh HA JaHHbH 6ajaHcH-
POBOYHBIA CTAHOK *

C6anancupoBaHHLil Baj, HA KOTOPbIfl MOH-
THPYIOT MNOAJexaliee OafaHCHPOBKE H3NE/He

HMameputenbible npuOGOpH, NO3BOJSIOIIKE
noayyaTh HH(popmauuio o aucbanancax poTo-
pa npu 6anaHCHpPOBKE Ha MecTe



I1podoaxcenue

TepMun

L — =%

53. Yacrora sBpamenHns npu 6a-
JNAHCHPOBKe

Han. basancuposounas cxopocrsd

Cropocry Garancuposku

Ckopocre ypasuosewusanus

Hcenwirareasnas ckopocrs

Baaancuposounsie oboporst

D. Auswuchtdrehzahl

E. Balancing speed Rotational

frequency

F. Vitesse d'équilibrer

54. Bektopmerp aucGananca

BekTopmertp

D. Vektor-Messgerit

E. Vector measuring device

F. Appareil de mesurage de vec-

teur

55. MupHkarop 3Hauenus aucla-
AaHca

Huauratop mucbananca

Han. ¥kazareav Qucbaranca

Hamepureso ducbaaatrca

D. Unwucht-Anzeigeinstrument

E. Unbalance indicator

F. Indicateur de déséquilibre

56. Haankarop yraa auc6anaHca

Hnan. ¥xasareao yesnosoeco noso-

oenun ducbaranca

Yxasaresp daset Aucbaranca

Pasosbil undurarop

Huduxarop aset

D. Winkelanzeige-Instrument

E. Angle indicator

F. Indicateur d’angle

57. EnMHHUA KOppeKUHH

Han. [Tpaxkruseckas yena Jease-

HUR UsMepuTesvHo2o ycrpolcraa

Ilpaxruseckas eQunuya Koppek-

yuu
D. Praktische Ausgleichseinheit
E. Practical correction unit

F. Unité pratique de correction
58, Ormerka yraa

Hnon. Ormerka rnawasa oTcuera
yeaa oducbararca

Ormerxa gasel

Pdasosas ormerka

D. Phasenmarke

E. Angle datum marks

F. Marques d’angle

Onpenencuue

Yacrora BpameHns poTopa, NpH
H3MepsaoT Aucbananc

KOTOpo#

IIpu6op AN OAHOBPEMEHHOrO H3MepeHHs
yrJa K MOZYJS BeKTopa ARHc6ajaHca

[Ipubop ©Ha GanaHcHPOBOYHOM CcTaHKe, KO-
TOPHIA NOKaswBaer 3HAaueHHe nHcGanaica.
[Ipaumeuvanune. Humukatop aucGanas-
ca MOXer OHTb CTPENOYHHIM, OCUUJINOTpA-
¢mueckum, HGPOBHM H T. A.

[Ipu6op Ha GasaHCHPOBOYHOM CTaHKe, KO-
TOPHIH TMOKa3blBaeT yrosa AHc6ananca .

Enuunna, cooTBerTcTByOlast LigHe JeJeHHA
HHAMKaTOpa 3HauyeHHs auclananca.
IIpaMevanne EAUHRUB KOppeKUHH
CBA3BIBAIOT C 3KCLEHTPHCHTETOM KOPPEKTH-
pyloileii Macchl 4yepes TIAy6HHY OTBEpCTHS
ONpeAeNeHHOro AHaMeTpa, MAacCy HAH JAJH-
'~ Hy HaBapHBaEeMBIX 3JIEMEHTOB, pasMep Npos-
KH H Ap.
OTMeTka Ha poTOpE,
OoTcYeT yraa aucbaJaHca.
[Tpumeuanue OTMeTka MOXKeT OBITH
MarHHTHOf, ONTHYECKOH, MeXaHHYeCKOR,
PAaZHOAKTHBHOH H T. II.

OT KOTOpOi Benyr
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59. leHepaTop ONOPHOr0 CHrHAaJA
Han, 3raasonuod eexseparocp ¢a-
asl

T'eneparop ¢asvt

Onopuoild 2eneparop
Dasopeayairop

D. Phasengeber

E. Angle reference generator

F. Générateur de référence d’an-

gle
60. BaanmHoe BAHAHHE NJOCKOC-

7™, Tefi KOppPEKUHR

—

-

Han. flepexpecrnoe @rusanue nao-

cxocrell Koppexyuu

I[Tomexu 8 nAOCKOCTU KOppeKyuu

HHurepgepenyus naockocred

Bsaumnoe eausxue naocxocredl

6arancuposxu

Bsaumnoe saunnue

ucnpasAenusn

D. Ausgleichsebenen-
Beeinfiussun

E. Correction plane
(cross-effect)

F. Influence du balourd dans le
-plan opposé au plan de cor-
rection

naockocrei

interference

61. Pasnenenne nnockocrefi xop-

peKiHH

Hnn. Hexkawouenue a3aUMH020
8AUAHUA NAOCKOCTE! KOppexyuu
D. Ebenentrennung

E. Plane separation

F. Séparation de plan

62. llen» paspenenus nuocKocTel

KOpPPEKIHHA

Hnun, Llens uckatovenus 6AUAHUR

naockocTeill Koppexyuu :

Cxema pasdesenus naocxocred

JaexTpudeckoe 3TAAOHUpOBAHUE

3aexTputeckan pama

D. Uberlagerungsschaltung  zur
Ebenentrennung  (elektrischer
Rahmen, Rahmenschaltung

E. Plane separation (nodal) net-
work

F. Réseau de plan de séparation
{(nodal)

3 3ak. 617

YcrpoiicTBO AJAA NOAYWEHHA CHrHaJja, ompe-
AEAAIOUIEr0 YIJOBOe MNOJOXKEeHHe poTopa

HsMenenus noxkasaHHfi HHAHKaTOPOB B OX-
HOM MJOCKOCTH KOPPeKUHH JaHHOTO pOTOpa
NpH M3MEHEHAH AMcOanaHca B JAPYrod maoc-
KOCTH KOppEeKIHH

Onepauysi yMeHblIeHHA B3aHMHOTO BJHAHHS
MAOCKocTefl KOpPEKIHH pOTOpa

DnexTpruecKas uenb MeXAy HIMEpHTENb-
HHIMH BHOGponpeoGpasopaTeNsiMH H HHAHKATO-
paMH JHCO6ajaHCOB, KOTOpas SJAEKTPHIECKH
paspensieT MJIOCKOCTH KOPpPEKUHH.

Mpumeuwanue [Ilpn saexTpHueckoM
pasneneHHH IJIOCKOCTERM KOPPEKIHH He Tpe-
fyeTcs CNEUHAJbHOTO DPACMOJOXKEHHS H3Me-
pHTENbHHX BHOpompeoGpasoBaTtesiel OTHO-

CUTEJBHO pOTOpa
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63. Kosdppuuuenr Baaumnoro sau-
SIHAS MJAOCKOCTeN KOPpeKIHH
Kosbdunuenr sausuus

Han. Kosgpgpuyuenr nomex o

NAOCKOCTU KOppeKyuu

Koagpgpuyuenr uxTeppepenyuy

naockocred

Crenenv sausnus naockocresdl 6a-

AQHCUPOBKU

D. Ausgleichsebenen-
Einflussverhiltnis

E. Correction plane interference
ratios Interference coefficient

(ratio)
F. Taux d'interférence du plan de
correction

64. Koadpduunenr YMEHbILIEeHHA
ancBananca
Han, Kosgpuyuenr  cruscenusn
ducbaranca

D. Unwuchtsreduzierzah!

E. Unbalance reduction
(U. R. R)

F. Rapport de réduction de désé-
quilibre (R.R.D.)

ratio

OrHomiende moKasaHWst HHAHKATOpa mHc6a-
JlaHca OQHON NJOCKOCTH KOpPpPeKUHH poTOpa X
MOKA3aHHIO HHAMKATOpa AucGaJnalca [pyroit
NNOCKOCTH KODPEeKUHH NPH HAJAHYHH JucHa-
JaHca B OJHOH M3 3THX IJIOCKOCTEH. '

Illpumevanuns:

1. Kosppuunentsr B3aHMHOrO BJIHAHHA
ABYX nJjockoctefi koppexuun A U B 1an-
Horo portopa (Kas, Kpa) onpenensiorcs
no dopmynam:

Kyp=

BB

rie Dap B Dpp — NOKa3aHHA HHIHKATO-
pa nuc6asaHca COOTBETCTBEHHO JJS MJIOCKO-
crei A B B, BH3BaHHHeE AHcOaNaHCOM B
NAOCKOCTH B;

Kps= DBA
A s
AA
rie Dpa u Dsa — NOK23aHHA HHAHKA-
TOpa  gHcGanaHca COOTBETCTBEHHO AJd

naockocreii B u A, BH3BaHHHe pucHataH-
COM B MJIOCKOCTH A.

2. Uem menbme 3Hauenns Kap H Kza,
TEM BHIIE TOYHOCTh H3MepeHHA Aucbanan-
COB B NJIOCKOCTAX KOPpEKIHH

OtHomeHHe yMeHbLIEHHA JHc6ajaHca 3a
OJHY KOPPEKTHPOBKY MacC K HaYaJbHOMY JHC-
6asaHcy B NaHHOR TMJIOCKOCTH KOPPEKHKH.

[TpuMegauns:
1. If(osq)qmuneur yMeHblieHus ancBanan-
ca ompenensercsa no dopmyae

K Di—D, 1 D,
- Dy D, '
rage D;— sHauenHe HAYAJBHOTO HcHa-
aaHca, D, — sHaueHHe nucBasanca Mmocjae

OJIHON KOPPEeKTHPOBKH Macc B TON Xe Ioc-
KOCTH. :

2. Kosbduunent ymeHblIeHH IucGanaH-
ca ecTh Mepa 3p(PEeKTHBHOCTH YMEHbIIEHHA
Xucbananca

=
2
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65. YUyscTBHTEALHOCTh GajaHCHpO-
BOMHOIO CTAaHKA N0 3HAYEHHIO AHC-
6ananca

HyBCTBHTENLHOCTh MO AUcGaNaHCy

D. Empfindlichkeit der Unwucht-

maschine

E. Balancing machine sensitivity

to the amount of unbalance
Sensitivity to unbalance
Balancinge machine sensitivity

F. Sensibilité d'une machine i

équilibrer

66. YyBCTBHTENbHOCTh GaflAHCHPO-
BOYHOr0 CTaHKa No yray nauc6a-
JAaHca

UyBCTBUTEJIBHOCTD IO YIY HHC-

GaJsianca

Han. YyscrsureavHocTe no ¢pase

D. Empfindlichkeit der

Auswuchtmaschine entspre-
chend dem Unwuchtswinkel

E. Balancing machine sensitivity

to the unbalance angle
Sensitivity to the angle

F. Sensibilité d’angle d'une ma-

chine a équilibrer

67. Ilopor uyBcTBHTEALHOCTH 6a-
NaHCHPOBOYHOTO CTAHKA MO 3Have-
HHI0 AHuc6anaHca
[Topor 4yBCTBHTENLHOCTH MO JHC-
6anaHcy
Han. Paapewaroujas cnocobrocre
0aAQHCUPOBOYHO20  CTAHKA O
ducbarancy
IIpeden uyscrauresvnocru Garan-
CUPOBOUHOZ0 CTAHKA
Munumanronvild cuenan
Munumarono OGocrumumeii ocra-
Tounblll ducbaranc

D. Ansprechfdhigkeit der Auswu-

- chtmaschine entsprechend der
Unwuchtsgrosse '

E. Balancing machine minimum
response to the amount of un-
balance
Minimum responce to unba-
lance

F. Réponse minimale d'une ma-
chine a équilibrer pour la
valeur d’équilibre

3*

OrHouleHHe M3MEHEHHS NOKAa3aHHIl HHOHMKA-
TOpa AHcOasaHca K H3MEHEHHIO H3MepseMOro
3HaueHHs nucbanaHca.

[Ipumeuvanne. Paszauyaror abcosor-

Hyl0 Sp H OTHOCHTENbHYIO Sp, UYBCTBH-

TEJBHOCTD

AC AC
*0="3p ¢ So=Tapip

rae AC — n3MeHenHe NOKa3aHHN HHIHKA-
Topa nucbGananca; AD — uaMeHeHHe 3Haye-
HuA AncGasaHca;
D — 3navense pucBGanalca
OTHoweHde H3MEHEHHS NOKA3aHHI HHIHKA-
TOopa yraa gAHc6aNaHca K H3MEHeHHI0 HaMe*
pseMoro yraa nuc6ananca.

IMIpumeaanue Pasmuaor a6Geoaror-
HYlO S, # OTHOCHTENbRYIO Sy, YYBCTBE-

TEABHOCTD

S Aa S Aa
*oAe "™ Age’
rae Ao — H3MeHeHHe MNOKa3aHHNH HHIHKa-
Topa yraa jpHcGananca;
A@ — u3MeHeHHe yrua gHc6ananca;
@ — yron aucbananca
Haumenbnee n3MeHeHHe 3HayeHHst aucla-
JAHC, KOTOpOE MOXKET BHIABHTb H II0KA34Th
6anaHCHPOBOYHMIA CTAaHOK B 3aJaHHBIX YCJIO-
BHAX




I1podoaxcenue

TepMHH Onpenenenne
— o — = == — sy
68. Mopor uwyBCTBHTENLHOCTH Oa- Haumenbmiee uaMeneHue yrsa RucSaJauca,

NaHCHPOBOYHOTG CTAHKA MO Yray | KOTOpOe MOXeT BHABHTH H MOKAa3aTh GanaH-
ancbananca \ CHDOBOUHHA CTAHOK B 3aJaHHLIX YCJIOBHAX

Iopor uyBCTBHTENbHOCTH 10 YTy
ancbananca -
Han. Paspewarouds cnoCoGHOCTS.
6aAQHCUPOBOYHOZ0 CTARKG NG Ye-
ﬁ/ ducbanranca

pedes wyscreuresvrocTy 6araH-
CUpPOBOUHO20 CTAHKA
Munumaabumd y2oa ' ,
Paspewarowas cnocolGrocTe RO -

pase

D, Ansprechfdhigkeit der - Aus-
wuchtmaschine entsprechend
dem Unwuchtwinkel!

E. Balancing machine minimum
response to the unbalance an-
gle (degrees)

Minimum response to the un-
balance angle (degrees)

F. Réponse minimale d'une ma-
chine & équilibrer pour Van-
gle de déséquilibre

69. TMacnopTHuA nopor YyBCTBH- [Topor d9yBCTBHMTEABHOCTH MO 3HAYEHHIO H
TeAbHOCTH GanaHcHpOBOWHOre craw- | (HJAH) YIJy OCTaTOYHOTO AxHc6ananca, ycra-
HOBJIEHHMN H3roropureneMm O6anaHCHPOLOUHO-

Ka
Hun, 3dsssennoe  docruskumoe | TO CTaHKa IJsl pOTOpPA ONPeLeNieHHOH Macchl

KauecTeo 6aAaHCUPOBKY
3assaenubll MuRUMAAGHO O0CTU-
acumstil ocrarounsid ducbasasc
D. Sollausprechfihigkeit
der Auswuchtmaschine
E. Claimed minimum achievable
residual unbalance
F. Qualité d’équilibrage réalisab-
le déclarée
70. lnanason nokasannft Ganan- HanGonbwui # HauMensmmit mucGanawchl,
H3MepsieMble GaJaHCHPOBOYHBIM CTAHKOM B

CHPOBOYHOTO CTaHKa
D. Genauigkeit der 3aRaHHBIX YCAOBHAX

Unwuchtmessung «
E. Balancing machine accuracy
F. Précision d'une machine a équ-
ilibrer
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71. 'l‘apapona.nue- 6anaHcHpPOBOY-

HOrG CTaHKa

Han. Kaaubposka

Kaaubposanue

3raaonupoaatue

Tapuposka

T'padyuposxa

I'padyuposanue

D. Eichung der Auswuchtmaschi-
ne

E. Balancing machine calibration
Calibration of balancing ma-
chine

F. Etalonnage de machine 2 équi-
librer

72. Tapuposounmli poTop

Hun. Kaaubpyrowuli porop

Hcnoirareavnold porop

Tonrosnofl porop

3raasonnbill porop

Il posepounoill porop

D. Eichrotor (Einstellrotor)

E. Calibration rotor

F. Rotor d'étalonnage

73. Llens ycnosroft GasaHCHDOBKM

Han. Kosmnescayuonroe yerpod-

CT80

Koumneucarop |

Jrasonupyrotyee ycrpolicTeo

Hens kanxywedcr barancupoaxt

Lens ycaoexozo Yypasrosewusa-

HuA

D. Kreis des fiktiven
Auswuchtens
* Kampensationseinrichtung

E. Fictions balance circuit
Compensator

F. Circuit de balance fictive
Compensateur

74. Hacrpoiika 6anaHCHPOBOUHOTO

CTaHKa

Hnan. ¥Ycranosxa

Pezyaruposxa

Haaadka

Oraadxka

D. Kalibrierung der Auswuchtma-
schine

E. Balancing
(Setting  of
chine)

F. Réglage de machine & équi-
librer

machine seétting
balancing ma-

OnpeneJsenne

Tlpouecc peryAsHpoBKr  GananCHPOBOYHOTO
CTaHKa, NP KOTOPOM ILeHYy JAeNeHus HHIHKa-
Topa HHcGasaHca CBASWBAOT ¢ eAUHHLAMH
KOPPEKUHH, BHOPAHHBMH  AJIA naocKocTeh
KOPPEeKIHH ONpejeNeHHOr0 poTopa.
NMpumevanue  Tapuporanne npen.
ycMaTpHBaeT H PDeTYJHPOBKY HHAMKATOpA
yraa Auc6ananca, ecan 1o Tpebyerca

OnHH ¥3 CepHitHBIX POTOPOB, HCNOJb3YyeMbidt
A TapHpoBAHHA 6anaHCHPOBOYHOTO CTaHKA

DnexTpHUeCcKas lemb, BCTPOSHHAR B HaMe-
pHTEALHYIO 4acTh 6anaHCHPOBOYHOTO CTaHKa,
MO3BOJMIAIOMIAR HCKAIOUHTL 3JAEKTPHYECKHM ny-
TeM BHAHAHHE HauajbHOrO MAHcOanjauca po-
TOpA HA MPOLeccH TapHPOBAHHS U pasleeHus
NJIOCKOCTEN KOPDEKIIMH.

MTpuMeuaune Takag uemb NO3IBOAALT
MONYYaTb 3JCKTPHUECKHE CHTHAAL OXHHAKO-
BOB CHJIE, HO TPOTHBOMOJNIOXHHE mO (ase
[I0 OTHOIUEHHI0O X BHIXOINHRIM CHTHAjAaM OT
H3MEepHTENbHbIX suBponpeobpasopaTeeh
6aJaHCHPOBOYHOIO CTAHKA

IMpouece, BRAOUAIOUIHA MEeXaHHUECKYIO pe-
I'YAKPOBKY MPHBOAA pOTOpAa H  YCTAHOBKY
3JIeMEHTOB KpemJieHHs, TAapHpPOBaHME H3MepH-
TesbHOR CHCTEMBI M pasjieNieHHe Ta0CKOCTedH
KOpPPEKLHH.

Mpumeyanne B HeROTOPHX cayiasx
HacTpofika BKJIOZAET BBEJECHHS B MAIUHHY
NAHHBIX, KacaOMHEXCA TMOJOXEHHN TNOA-
IHIHUKOB, PAaXHYCOB pAcCNOJOKEeHHs KOp-
PeKTHpPYIOUIHX  Macc, H, €CnH BO3MOXHO,
HACTOTH BpauleHusi MpH OanaHCHPOBKe
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75. KoHTpoJAbHbI# poTOp
Han. padyuposounsid porop
Kaaubposounsili porop
Pezyauposounpii porop
Yeranogounvul porop
D. Testrotor
E. Proving (Test) rotfor
F. Rotor de vérification (d’essai)
76. Konrpoabusifi rpys
Han. Crandaprusid 2pys
D. Kontroll masse
E. Test mass (foad)
F. Charge (masse} de contréle
77. HamepHuTeabHblli HKKA OGajau-
CHPOBOYHOTI'0 CTaHKa
M3aMmepuTeNbHBA LMK
Han. Luxks xonrposs Gasancupo-
804KO20 CTAHKA
Luka usmepenusn
Konrpoarouvid yuka
D. Messzyklus der
maschine
E. Measuring run (on a balan-
cing machine)
Measuring run
F. Cycle de mesurage (d'une
machine & équilibrer)
Cycle de mesure
78. MpoaonKKHTENLHOCTE HIMEPH-
TEJLHOT0 IHKJIA
D. Messzyklusdauer
E. Measuring run duration (time)
F. Durée du cycle de mesure

Auswucht-

79. DanaHCHPOROYHBI HHKA
Hnn, Luxa ypasrosewusarus
D. Auswuchtszyklus
E. Balancing run
Balancing run (on a balan-
cing machine)
F. Cycle d’équilibrage
Cycle d’équilibrage (sur une
machine 4 équilibrer)
80. NMpopoaxurenbHocTy GanaHcu-
POBKH
Hun, Q6was npodoaxcuresbHOCTS
basarcuposxu
IIpodoasxcurenvrocrs
wueanus

ypasnoae-

BES e . —— ]

Potop, npHMeHsieMblit s npoBepkH GanaH-
CHPOBOYHOTO CTAHKA.

I[Tpumeganne.  O6HUHO, KOHTPOJDL-

HB I DOTOp HOCTaBJSIOT BMEcTe ¢ 6Gajaucu-
POBOUHBIM CTaHKOM

[pya ompexnenesHofi MaccH, NpHMeHSeMEI
ANA NPOBEPKH oOcTaToOYHOro Aucbajanca po-
TOpAa

CoBokynHOCTh omepauuii
aucbanaHcoB.

[Ipumevanne. HaMepHTenbHH MHKA
BKJIOYaeT B celf cjaelyloInue 3Tanbl: HacT-
poiixa $ahanCHPOBOYHOIO CTAHKA; HOATO-
TOBKa pOTOpa K O6ajJaHCHPOBKE; pasroH;
CYUHTBIBAHHE I0OKA3aHHi; BHOer (TOopMoXe-
HHe); npeolpa3oBaHHe TOKa3aHKA Ganau-
CHPOBOYHOI'O CTaHKA K BHAY YAOGHOMY Has
yMeHbIIeHHs QHCcOanaHCoB; IIPOYHE Omepa-
nHuH, HanpuMep, TpeSyemble aas ofecneue-
HuA 6e30nmacHoCTH

NpH H3IMepeHHAX

Bpemst, HeoGxomuMmoe AJIf OpOBEJEHUS H3-
MepUTeNbHOr0 LHKJNA GaJaHCHPOBOYHOrO CTaH-
KA.

[Ipumeuvanne. Ilpu OGanancHpoBke
CepHH OIMHAKOBLIX pPOTOPOB BpeMmd, Heo6-
X0JlHMOE ANA HacTPOHKE 0anaHCHPOBOYHOTO
CTAHKZ, HE BXOMHT B MPOJOJKHUTENbHOCTH
HU3MEPHUTEJBHOTO IHKJa
L4Kka, BKAOYAOIMUA HIMEPHTENbHBIR LUK

H OnepanyH, HeOOXOOWMBIe AJsi KOPPEKTHPOB-
KH Mace

Bpems, neo6xoxumoe AJs npoBeAeHHa Oa-
JAHCHPOBOYHOTO  UMKNA, BKMAOYafg  BpeMms
YCTAHOBKH M CHATHA POTOPa ¢ GadaHCHPOBOU-
HOTO CTAaHKa
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D. Dauer des Auswuchtens
(Boden-Boden-Zeit)
E. Floor-to-floor time
F. Durée totale d’équilibrage
81. NMpoH3BORUTENbHOCTb GaNaHCH-
pPOBOYHOrOo CTaHKa

D. Leistung der Auswuchtma-
schine

E. Balancing machine production
rate

Production rate
F. Capacité de production
82. ¥npasasiemoe OGajaHCHpymolee
ycTpohcreo
D. Steuerbares Auswuchtsgerit
E. Confrollable balancing equip-
ment _
F. Réglable équipement d’équilib-
rage
83. ArtofanaHcupyioliee ycrpohi-
CTBO
Hnn, Camobarancupyrowiee  yer-
poricrgo
D. Automatische
Auswuchteirichtung
E. Self balancing equipment (de-
vice)
F. Dispositif 3 autoéquilibrage

BeaHuina,
6asaECHPOBKH

ofpatHas NPOAOIKHTENBHOCTH

Yerpofictso, no3poasiiollee KOMIEGHCHPOBATE
H3MeHeHHe AMC6aNaHCOB poTOpAa B IKCNIYa-
TZIHMOHHMX YCJAOBHAX

YerpoficTBO, aBTOMAaTHYSCKHM KOMIEHCHPYIO-
mee M3MeHeHHe AucHaNaHCOB pPOTOpPA B 3Ke-
NAYaTaHOHKBIX YCAOBHAX

MBEKME POTOPDI

84. Tubkuii porop

Han. ¥npyeud porop

Hesecrxuii porop

ITodarauseild porop

D. Nachgiebiger Rotor (Biegee-
lastischer Rotor)

E. Flexible rotor

F. Rotor flexible

85. Hu3kovactorHas OGanaHCHPOB-
Ka (NpHMeHHTeNbHO K THO6KEM po-
TOpam)

Han. Huskockopocrras OaaaHcu-

posKa .

Huaxooboporraa 6arancuposx

D. Niederfrequenzanswuchten

(N. F-Auswuchten)
(fiir flexible Rotoren)

Porop, KoTOpHA c0ajaHCHpOBAH HA d9ac-
ToTe BpAMEHHR, Menbmel nepsoft KpHTHYEC-
Kofi B ABYX NpPOH3BOJIBHHX MJIOCKOCTAX KOp-
PEKUMH H Y KOTOPOTO 3HAYEHHA OCTATOYHBIX
Auc6anaHcoB MOTYT NpeBHILATh JAOMYCTHMEHIE
Ha MHBIX YacToTaX BpatleHHA BOJOTb AC HaH-
Goabiuel 3KCNAYaTALHOHHOM.

[IpumMeganue Ir0 ONpeleseHHe He-

NPHMEHHMO K pOTOpaM ¢ HaMmeHswomefica

reoMeTpHen

Banancuposka Ba Takoli uacTOTe Bpalle-
HHU#A, TTPH KOTOpOR 6asancHpyeMulin THOKHH po-
TOp elle MOXHO paccMaTpHBaTb KaK MXecT-
KHH,

IlpuMevanns:
1. [Ipu HHUSKOUYACTOTHOH
yacToTa BpallleHHs poTopa

MEHBILE IKCIJIYyaTalHOHKOH.

6as1aHCHPOBKE
3HaYUTENBHO
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E. Low speed balancing
(relating to flexible rotors)

F. Equilibrage 4 basse vitesse
{(concernant les rotors flexib-
les)

86. BricokowacToTHANA 6anaucu-
poBKa (NPHMEHHTENLHO K TrHOKHM
poropam)

Hxn. Boicokockopoctrhas 6Gaaa-

cupoexa ‘

Boicokoobopornas 6arancuposka

D. Hochfrequenzanswuchten
(H F-Auswuchten) (fiir flexi-
ble Rotoren)

E. High speed balancing (rela-
ting to flexible rotors)

F. Equilibrage a4 haute vitesse
(concernant les rotors flexib-
les)

87. HepaBHoXecTKMAi poTop

Hnn. Porop ¢ nepassomeproil

HCECTKOCTBIO

D. Rotor von ungleicher
Steifigkeit

E. Uneven stifiness rotor
Rotor of uneven stifiness

F. Rotor de rigidité inégale

88. n-a cobcrBeHHas ¢opma H3rKH-
6a poropa

n-1 ¢opMa naruba

Hnan. Ocnosnan dopma useubusix

Kosebanul poropa

D. n-Eigenbiegungsform des Ro-
tors : -

E. (Rotor) flexural ntt mode
Flexural nth mode

F. Mode d'ordre n de flexion
(d’un rotor)

89. HeypapHoBelmieHHOCT MO n-il

tdopme H3ruGa

Han. Heypasnosewenuocre no

n-d opme useubuvix Koaebarudl

D. Unwucht nach der n-Biegungs-
form :

E. nth modal unbalance

F. Déséquilibre modal d’ordre n

90. Banaucupoxa no n-t dopme
u3ruba

Hnn, Basancuposxka no gopman

usaubnoix Korebanull

Onpepenende

2, HuskoyacroTHaa GaJaHCHPOuLKA OBLIYHO
HeJOocTaToyHa JAA obecnedeHHs HOpMafb-
HOH paGoTH THOKOrO poOTOpa Ha 3KCNaya-
TaLHOHHOA 4acCTOTe BpalleHHd

BanancupoBka Ha Takolf wacToTe Bpaile-
HHA, TNpPH KOTOpoA OanancHpyemuifi ruSKHE
pOTOp y¥Xe He MOXeT pacCMaTpHBATBCA Kax
HECTKHH,

llpuMeuanuas:

1. Ilpu BHcokouacToTHOR GanaHCHpPOBKE

4acToTa BpallleHHss poTopa OAHM3Ka K 3KC-

[IyaTANHOKHOMH,

2. BuicoxodacToTHylo 6GaJaHCHPOBKY OOHIY-

HO npoBOAAT GoJee 4eM B JIBYX IJOCKOCTHX

KOpPeKIHH

Potop, y KOTOpOro XecrkocTb HEOZHHA-
KOBa B pa3jHUHHX HanpaBJeHHAX KaKOro-J-
60 ceueHHsd, NepHeHNHKYJAAPHOIO OCH poTOpa

<dopMa ynpyrofi JHHHH pOTOpPAa NpH COOT-
BeTCTBYIOIleH n-fi cOGCTBEHHOH YacToTe H3-
THOHBIX KOJAeOAHUA CHCTEMBI POTOP-ONOPHL
fIlpnveganus:

1. Cot,uTBennaa ¢opma u3ruba MoxKer
O:lThb NEepBOH, BTODOH, . . ., n-i.

2. IlpH BBICOKHX dacToTaX BpalleHHs PO~
Topa ¢dopMa Haru6a JOJKHA ONpenend-
ThCA C YYETOM THPOCKONHYECKOTO MOMEHTa,
OeHCTBYIOUIEr0 Ha POTOp

Cocronnue rH6KOro porTopa, XapakTepH3yio-
Imeecss TAaKHM pacnpejefieHHeM Macc, KOTopoe
BO BpeMs BpallleHHA BH3HBaeT jaedopManHH
ynpyrofi JHHHHM, XapakTepHee AJfA n-i ¢op-
MH Haruba :

Banancuposka ru6KHX pOTOPOB B 3a]aH-
HOM AHAana3oHe YacTOT BpAIlleHHA JAf YMEHb-
ILeHHsI [MepeMeHHHIX HArpy3oK Ha olopax,
BBI3BAHHBX HEYPaBHOBELIEHHOCTbIO NO n-h
¢opme HsrHGa (cM. uepT. 9 npunoxenHa 3).
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I1podoaxnenue

Tepuun

- .

D. Auswuchien nach der n-Eigen-
biegungsform
E. n*® modal balancing
Modal balancin
F, Equilibrage modal
91. 3unauenne pucGananca no n-i
tdopme nsrnba :
Han, HucGasanc no n-& GHopme
ugeubnoix xKorebanud
D. Unwuchtsgrosse  nach der
n-Eigenbiegungsform
E. Amount of modal unbalance
in the n*® mode
F. Valeur du déséquilibre modal
dans le n¢®@e mode
92. DonycriMoe 3HavenHe aucha-
aanca no n-A popme Harnba
Haon, Honycxaemouul ducbasarc no
popme useubuvix Koaebarul
D. Zuldssige Unwuchtsgrdsse
nach der n-Eigenbiegungsform
E. Amount of n*M modal unba-
lance tolerance
Amount of modal unbalance
tolerance in the ntR mode
F. Tolérance du valeur de désé-
quilibre modal n
83. n-9 KpHTHYECKas 4acTOTa Bpa-
menna rubkoro poropa
D. n-Kritische Drehzahl des fle-
xibles Rotors
E. nth critical speed of the f{le-
xible rotor
F. ntem vitesse critique du rotor
flexible
94. KpaTHo-yacroTHas BHGpanus
D. Vibration m it Vielfach-Fre-
quenz '
E. Multiple-frequency vibration
F. Vibration sur une multiple
fréquence de la rotation

Onpenelende

e ——

HanMenbiuee TeOpeTHYECKH BO3MOMKHOE 3Ha-
yeHHe pucbajiaHca, KOTOpPOe CJAEIYET CKOM-
neHcHpopaTh npH GanaHncApoBKe Ro n-f dop-
Me H3ruGa .

[Tpumeuyanune. PeanrHoe 3xauene
ducGanasca no n-it dopme uaruba H3Me-
HAETCA B 3aBHCHMOCTH OT OCEBOTO NOJIOXe-
HHA TJIOCKOCTH KOpDPEeKUHH BIOJb pOTCpa

HanGoabmee 3navenne nucbanaasca no a-i
¢opme Hn3ruGa, KOTOpPOE CYHTAETCA NpHEMJe-
MEIM '

Yacrora Bpameuus rubkoro portopa, TpH
KoTopoli Habaiogaerca Hauboabluuil nporub
potopa 1o -k Qopme Hsruba, NpeBLIUZWLIHTA
AedOopMallHIO ero onop

Bufpamus ¢ 4acToToff, KpaTHOA dYacrore
BpallleHHsi H He 3aBuCAlledi OT HeypaBHOBe-
LIEHHOCTH pOTOpa. _

Ipumeuanne Taxkas puGpanus Mo-

XKeT OblTh BHI3BAHA pAa3NHYHBIMM NIpHYMHA-

MH, HanpHMep aHH30TpOnHedl poTOpa




ANMDABUTHLIA YKA3ATEND TEPMUHOB

Banancuposka

Basrancuposxka 8 08yx naockocrax
Banrancupoaxa 8 00rOd naockocTu
Baaancuposka 8bicokoobopoTHaA
Baaancuposxa 686iCOKOCKOPOCTHAR

BanaHCHPOBKa BHLICOKOYACTOTHAaA (NPHMEHHTENbHO K THOKHM POTOPAaM)

banaHCHpPOBKAa AMHAMHYECKAn
banancupoBka MOMeHTHas
BanancHpoBka Ha mecTe
Basancuposxka HusKoo60poTHAR
Baaarcuposra HUIKOCKOPOCTHAS

BanaHCHPOBKA HHU3KOYACTOTHAs (NPHMEHHTEJbHO K THOKHM poTopam)

baasancuposxka noasesana na pabouem mecre
Barancuposka no gopmam uszeubuolx Korebarud
BanancHpoBka no n-it popme n3ruba
banancuposka poropa

banancHposka craTH4ecKas

Baa 6asancupogounsii

Baa acnomozaresbhbiil

Bextop raaBHuifi AucbanaHcoB

Bekrop raasumifi gHcOanancos poropa
Bexrop peayavTupyroujutl ducbararcos
Bexrop cymmapubii ducbaaancos
BextTopmerp

Bektopmerp mucbananca

Bu6pauns xpaTHo-yacToTHas

Bausnue eaaumroe niockocrell 6asaHcuposKy
Bausnue 83aqumHoe nAOCKOCTEH UCNPABACHUA
BausHHe B3aHMHOE NJIOCKOCTEH KOpPEeKLHH
Bausnue nepexpectHoe naockocrell Koppexyuu
lenepaTop ONOPHOro cCHrHala

Teneparop onopubili

Teneparop chasst

Teneparop ¢hasvr araronnbli

I'pys xomnencupyrowyui

I'py3 KOHTPOJNLHDBIA

T'pya crandaprhbiil

T'padyuposanue

[padyuposka

Hebanrane

Hebararnc Oonyckaemblii

Hebararc OJonycxkaembil ydeavrsvlil
Hebaaanc Hawaronbill

Hebararnc ocraroyHolil

Hebaranc poropa

Hebaaranc poropa ounamuueckull

Hebaranc poropa Keasucrarudeckuil
Hebaaanc poropa crarudeckui

Hebarane ydeavrbii

JdHaMerp poropa HauGOJbWIHA AOMYCTHMbIH
Jnanaszon nokaszauuit 6anaHCHPOBOYHOTO CTAHKA
Juc6ananc

Hucbaranc Ounamudeckuld 4ucroil
Hucbararc donycxaemuil

Jucbaranc donyxcaemvili no opme us2ubuvix xorebanud



Hucbaranuc donyckaemoits ydervHoiil

HucGananc ponycTumsiii

Huc6ananc RONYCTHMBIA yaeJbHEBIH

HAucbananc HavyaabHbi

AHcOananc HavyaJbHbIi NOCTHKHMBIH

Huc6ananc ocrarounsifi

Hucbaaranc ocrarounsii munumarvro OocTuncumeld

Hucbararne ocTaroureili MURUMAALHO GOCTUNCUMBLY 3AABACHHBLL

Hucbaranc napw poropa

Hucbaranc no n-i& opme useubnvix xorebanuii
Hucbaaranc poropa

Hucbaranc poropa Ounamuseckudl

Hucbasanc poropa xeasucratuueckudl
Hucbaranc poropa momerTHbLl

Hucbasarc poropa noauetil

Hucbaranc poropa craruueckud

Hucbaranc poropa craruxo-dunamudecKui
HucGananc yaeabHbI#A

Honyck na ducbaaarc

3navenne aucbaganca

3navenne nucGananca no -t dhopme uaruba
3HayeHne AMcGananca no n-fi dopme H3rHGa AONYCTHMOe
Epuanna Koppexkuud

Edunuya xoppexyuu npaxtuueckas

Hamenenne pexumuoe nucGanancos poropa
Hsamepuresv Oucbararca

Hrdukarop ducbaranca

Hunnxatop smavenHs AucGananca

Hudurarop ¢hasosuvuil

Hudurarop casv

Hupukatop yraa aucGananca

Hurepgepenyus naockocred

Hokarouenue 83aumMH020 8AUAHUA nAOCKOCTell KOppexyuu
Henpasaenue pacnpedesenun mace
Kaaubposanue

Kaaubposka

Kauecreo Gaarancuposxu saseaexnoe SocTuscumoe
K&acc TouHOCTH GanaHCHpOBKH

Komnaexr 6GanancHpoBounsiit

Komnencarop

KoppekTHpoBKa Macc

KoppexkTapoBka Macc poropa

Koadduuuenr B3aumMHOro BiamaHHa niaocKocTeir KOppeKLHH
Kosddunuent BiaHAHHA

Kosppuyuenr untepeperyuu naockocrer
Koagpuyuenr nomex e naockocru xoppexyuu
Koagppuyuenr cruxcenus ducbasarnca
Kosdduumenr ymenbutenns auc6ananca

Macca Garancuposounasn

Macca Garancnas

Macca xoppexTupyomas

Macca HeypaBHOBelIeHHaA

Macca neypasHoBemennas ToueyHas

Macca napasurHas

Mawuna 6asancuposouinas

MowmeHT ranaBnmit aHc6GanaHCcOB

MomenT raasubii auc6anancos portopa



Monmenr pesyasvrupyrouudl
Moseur poropa HeypasrosewserHbll

Momenr cymmaproiil
Hanradxa

Hactpofika GanaHCHPOBOUHOrO CT&HKA

Hebaasanuc

Hebasanc donycxaemvid
Hebaaanc donycxaemvii yoeavroid

Hebasanc navasrvHbill

He6aaane ocrarounstd

Hebasanc poropa

Hebaaarc poropa Ounamuseckud
Hebanranc poropa xeasucraruueckud
Hebaaane poropa erarudeckudl

He6aaanc yoeavnoill

HecrabuabHocty TepMHdecKan AncOGanancos poropa

HeypaBHOBELIEHHOCTE
HeypasrosewlennocTs
HeypaBHOBELIEHHOCTD
Heypasnosewenrocre
Heypasrosewesnocte
HeypagBHOBeMeHHOCTD
HeypaBHOBEIIEHHOCTD
Heypasrosewennocrs
HeypasroseuwieHHOCTY
Heypasrosewenrocrs
HeypaBHOBEIIEHHOCTD
Heypaernoseuenrnocts
HeypasHoBeuIeHHOCTh
HeypaBHOBEIIEHHOCTD
HeypasHOBEUNIEHHOCTD
HeypaBHOBEIEHHOCTE
Heypasroseuennocro
HeypaBHoBeileHHOCTD
HeypasroseweHHoCcTs
Heypasrosewennocts
HeypaBHOBellleHHOCTD
HeypasHoseuieniocTo

AMHAMHYecKasn
OUHAMULECKAR HUCTAR

donyckaemasn

KBa3ucTaTHYecKaa

MOMEHTHAS

HaYaAbHAR

OCTATOYHAR

napui .

no n-h dopme u3irnba

no n-ii gopme useubuoix Korebanull
poropa

poTopa pHHAMHYECKas

pOTOpa KBA3HCTATHYECKASA

poropa MoOMeHTHas

poropa obuan

poTopa crarHdYeckas
CTATUKO-OUHOMULECKOR
CTATUKO-MOMERTHAA

CTATHYECKAH

yoeabHaa

O6opoTbl 6aAaHCUPOBOYHDLE

Ob6opydosanue 6araHCUPOBOUHOE

Obopydosanue 0As 3KCNAYATAYUOHHOL GaraHCupoBKU
Onpaska GanaHcHpoOBOUHAS

Ocb potopa
Oraadxa

OrmeTka Hauaaa orcuera yzaa ducbasanca

Ornerka ¢pasosas
Ormerka chasst
OtmeTKa yraa

[lapa poropa neypaenoseuiennas
ITaockocre 6arancuposodHas

IInockocTp M3MepeHnus

MnockocTp H3Mepenua Anclananca
Il rockocTy ucnpasiaenus

ITrockocre ucxodxas

[TrockocTs KonTpOAbHAR
ITrockocTe KOppexTupyrowan

HnockocTs KOPPEKUHH

10



TlnocKocTe npuBeseHus 24

NaockocTy npuBegesna aucGananca 24
Il rockocTy ypasrosewusanus : 23
l1r0cKOCTS 3TAAOHHAR 24
Ilomexu 8 narocxocru Koppexuyuu 60
INopor 9yBCTBHTENBHOCTR GANAaHCHPOBOYHOrO CTAHKA NACNOPTHBHINA 69

Mopor YyBCTBHTENLHOCTH GajaHCHPOBOYHOrO CTAHWKAa MO 3HAYeHHI0 aucGananca 67

NMopor wyscTBATENALHOCTH 6alaHCHPOBOYHOrO CTAHKA no yray aucfananca 68
TTopor 9yBCTBHTENLHOCTH N0 AucGanaHcy 67
Tlopor uyBcTBHTeNbHOCTH NO yray AucbajnaHca 68
[1pedea ducbaranca donycrumbiil 32
IIpedes 4yscTBUTEABHOCTU BAAAHCUPOBOLHOZ0 CTAHKA 67
fIpedes uwyscreuTesbHOCTU OAAQHCUPOBOHHO20 CTAHKA 68
flpoponkuTenbHOCTe GANAHCHPOBKH 80
Hlpodorxuresvrocts baraucupoasy obuan 30
MpofOAKHTENLHOCTL H3MEPUTEABHOTO UAKJAA 78
T pOGOANUTEAVHOCTD YPABHOBEWUSANIA 80
NMponaeoanTeNbHOCTD 6aNaHCHPOBOYHOTO CTAHKA 81
{1porusosec 20
Pa3penenne niockocTel KOppeKuMH 61
PaMa saexTpuueckas 62
Peeyauposka 74
Potop [
Porop sryTpertezo pacnoioxeHun " 3
Porop sunyrpennuil 3
Porop ru6kufi 84
Porop zoa08H04 72
Porop epadyuposounsiil 75
Porop ABYXKOHCORbLHBIA 5
Porop xecTwui 40
Porop udeasvro c6aAGHCUPOBAHHBLL 39
Porop udearvrio ypasHrosewennoil 39
PoTop ucnbirareabubiil : 72
Porop raaubposoynsid 75
Porop xasubpyrowuil 72
Potop konconbHbIl 4
PoTop KOHTpOJBHBIfA 7
Porop Mexonophwiii 3
Porop napysxcroud 4
Porop napysnozo pacnososenusn 4
Porop nexecrrudl | 34
Porop uepanunoxecTxuii 37
Porop n-onophbiii 2
Parop nodarauseid 84
Porop nosHocTbI0 cOaAaHCHPOBAHHBIN 39
PoTop noanocTero ypaguoseulerHbil 39
Porop nposepourbiil 72
Porop pezyauposounsid 75
Potop ¢ u3sMensiounieiics reoMetrpuei 6
Porop ¢ maccoii na secy 4
Potop ¢ HepasHOMepHOL HecTKOCTHIO 87
Porop ¢ genrpom macc mexndy onopamu ' 3
PoTop TapHpPOBOYRMLIH 72
Parop ynpyeull 84
Porop ycramosounsiil 75
PoTop, yenrp macc KoTopozo Aexur no 004y CTOPOHY OT OHOp - 4

Porop ataronHbil 72
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Ckopocre baisancuposku

Cxopocte 6aasancuposouras

CKkopocTe ucnuiTaTesvbrasn

Cropocre YpasroseuwluBanus

CnocobrocTy paspewrarouias 6aAQHCUPOBOUHOZ0 CTAKKG no ducbarancy
Cnocobrocts paspewiaoujas 6aiancupOBO4HO20 CTAHKA no yaay ducbaraxca
Cnocobrocts paspewarowas no case

CraHok GanaHCHPOBOYHBIN

Cranox Gasarcuposounsid 6e3 spaujerusn

Cranok 6arancupo8ounbil 2pasuTayuOHHbLL

Cranoxk GanaHCHPOBOYHBLHE NOpPe3OHAHCHBIH _
Cranok 6aiaHCupOBOYHbIL GOPE30HAHCHOZ0 TUNA
CtaHok 6anaHCHpOBOUHBIH 3ape30HAHCHLIA

Cranox 6arancupo8ounbili 3ape3oHAHCHO20 Tuna
CTanok 6aAaHCUPOBOUHLLE HO JCECTKUX NOOUIUNHUKAX
CTanok 6asancuposounbill Ha ynpyeux noduUNHUKAX
Cranox 6aaancuposourbll HESpauaoulics

Cranox 6anaHCHPOBOYHLII pe3OHAHCHLIN

Cranok 6asancuposodnblil pe3oHaAHCHO20 Tuna

CTanok 6arancupoBodnsil ¢ QOpPe30HAHCHUIM pexcumonm paboTs
CTanox GQAQHCUPOBOUHBLLUL ¢ HECTKUMU ONOpamMu
Cranox 6aAQHCUPOBOUHBLE € HeCTKUMU CTOUKAMU ROCUWURHUKOS
Cranox 6asancuposousbil ¢ 3ape30HAHCHbIM PENUMOM PabOTbL
Cranox 6arancuposounsili © MAATHUKOB0H pamol
Cranox 6araHcupoBOYHbIl € HENOOBUNCHbIMU OnOpaMU
Cranok 0GAGHCUPOBOUHBIL ¢ ROOBUICHLIMU ONOPAMU
Cranox 6aAQHCUPOBOYHbIL ¢ Ynpyeumu onopamy
Cranokx 6asaHcuposounsiii ¢ ynpyeumu CToOUKAMU NOCWUNHUKOS
Cranox 6arancuposounbil yeHTpobencHbill

CraHok pjs GanaHCHPOBKK AMHAMHYECKO#H

Ctanox Oaa Gasamcuposxuy CTATUKO-GUHAMU4ECKOU
Cranok aas 6aNaHCHPOBKH CTaTHYeCKO#H

Cranox dan Gasancupoaxku craruseckoil bes spaujenus
Cranox 0an ypasHoBewuBaHus

Crenexp 8AuUAHUA NAOCKOCTeld 6aAGHCUPOBKU

Cxema pasderenus naockocrer

TapupoBanne GalaHCHPOBOUHOrO CTaHKa

Tapuposxa -

TounocTs GanaHCHPOBKH

¥Yroa pucbanaxca

¥Yroa Koppekuuu

Yeon Munumassroll

Yxasareav ducbaranca

YKasareav yza08020 noroxenun oucbaradca
Yxaszarerv ¢haser ducbararnca

¥pasnosewusanue 8 98yx NAOCKOCTAX
Ypasnosewusanue 8 00HOU RAOCKOCTU

¥ pasroseuiusanue Ouramuieckoe

Ypasrosewuganue Ha mecre

¥pasnosewusanue noseaoe

¥pasuosewiusanue poropa

¥pasnosewusanue craruiecKoe

Ycranoska

Yeranoska GAAQHCUPOBOUHAR

Yeranoska 0arn ypasrogewusanus

Yerpoiicteo anTofajnaHcHpylomee



Yerpotictao 6arancuposku 2pasuTayUORKOe
Ycrpodcreo Garancuposku yenrpobescroe
Ycrpoiicteo 6aaarncuposouroe
Ycrpolicreo Garancuposoutoe pe3oRaHCHOE
Yerpolicto 6anaHcupyloiiee ynpasasemoe
Verpolicteo xKomnerncayuonsoe
Ycrpolicteo camobaaancupyrouiee
Yerpolicteo ypasrosewusarowee 2pasuTayUOHHOE
Ycrpoicrao arasonupyouiee
Pasa Jducbaranca
dasopezyasrop
Q®opma uaruba n-s
topma u3rnba poropa n-1 cobGereeHHas
Popma useubusvix Koaebanui poropa 0CHOBHAA
Leng Oesexus usmepuTesbHoz0 YCTPOUCTBA NPAKTUMECKAR
Lleny uckAatoMerun B8AURHUA NAOCKOCTed KoppeKyuu
Leny xaxcyweldca basancupoaru
Lens pasgeneHusi NAOCKOCTell KOppeKkUHH
Ilens ycaosnozo ypasrosewusanus
Ilens ycnosHoft 6anaHCHPORKH
Huka GanaHcHpOBOYHBIR
L{uks usmepenus
J{ukn H3MepHTEeABHBIH
LOukn H3MepHTENbHLIA 0aNAHCHPOBOYHOrO CTaHKaA
Huka KonTposbrbil
Luka KOHTpOAA DQAGHCUPOBOYHOZD CTAHKA
Luxka ypasunosewusanus
Yacrora BpailuesHa rubkore poropa ri-a KPHTHYeCKas
Yacrora BpaiieHHs npu GajaHCHPOBKe
YyBCTBHTENbHOCTE 6aNAHCHPOBOYHOrQ CTaHKA N0 3HAYEHHIO aMcGanaHca
YyBCTBHTENbHOCTh GANAHCHPOBOYHOTO CTAHKA No Yray AHcOananca
UyBcTBHTEABHOCTD T® AHcOaNaHCy
UyBCTBHTENBHOCT N0 yray Aucbananca
Hyecrsuresvrocrs no gase

nungeas
IKCUEHTPHCUTET MaCCH
Jrasronuposanue
ITRAOHUPOBAKHUE 3AEKTDUHECKOe



RIS RARFIITTIAN JINAJAIRIJAAD I1RFIVEFIFTIWE

Ansprechiihigkeit der Auswuchtmaschine entsprechend der Unwuchtsgrosse
Ansprechfdhigkeit der Auswuchtmaschine entsprechend dem Unwuchtwinkel.

" Ausgleichsebene
Ausgleichsebenen-Beeinflussung -
Ausgleichsebenen-Einflussverhaltnis
Ausgleichsmasse '

Auswucht am Aufstellungsort
Auswuchtdrehzahl

Auswuchten

Auswuchten nach der n-Eigenbiegungsform
Auswuchtmaschine

Auswuchtprézision

Auswuchtszyklus

Automatische Auswuchteirichtung
Beidseits gelagerter Rotor
Betriebsauswucht

Betriebsdnderungen der Rotorunwuchte
Bezugsebene

Dauer des Auswuchtens (Boden-Boden-Zeit)
Der mechanisch unstabile Rotor
Dynamische Auswuchtmaschine
Dynamisches Auswuchten

Dynamische Unwucht

Ebenentrennung

Eichung der Auswuchtmaschine
Eichrotor (Einstellrotor)

Empfindlichkeit der Auswuchtmaschire entsprechend dem Unwuchiswinkel

Empfindlichkeit der Unwuchtmaschire
Erzielbare Urunwucht

Fliegend gelagerter Rotor
Gegenmasse (Gegengewicht)
Genauigkeit der Unwuchtmessung
Giitestufe der zuldssigen Unwucht
Hauptunwuchtsvektor

Hilfswelle, Auswuchtdorn

Hochfrequenzanswuchten (} F-Auswuchten) (fiir flexible Rotoren)

Kalibrierung der Auswuchtmaschine
Kompensationseinrichtung

Kontroll masse

Kreis des fiktiven Auswuchtens
Leistung der Auswuchtmaschine
Massenausgleich

Maximaler Wuchtkérperdurchmesser
Messebene

Messzyklus der Auswuchtmaschine
Messzyklusdauer
Momentenausgleich

Nachgiebiger Rotor (Biegeelastischer Rotor)
Niederfrequenzanswuchten (N F-Auswuchten) (fiir flexible Rotoren)

n-Eigenbiegungsform des Rotors
n-Kritische Drehzahl des flexibles Rotors
n-Lagerrotor :
Phasengeber

Phasenmarke

I 5iVihLR it W IVE Malnllitia



Praktische Ausgleichseinheit

" Prézisionsgrad des Auswuchts

v

Quasi-statische Unwucht
Resonanz-Auswuchtmaschine
Restunwucht

Rotor

Rotormassenausgleich

Rotor mit verdnderlicher Form
Rotor-Unwuchirustand

Rotor von ungleicher Steifigkeit
Schaftachse (Rotorachse)
Schwerpunktsexzentrizitit
Sollausprechidhigkeit der Auswuchtmaschine
Spezifische Unwucht

Starrer Rotor

Statische Auswuchtmaschine
Statische Unwucht

Statisches Auswuchten

Steuerbares Auswuchtsgerit
Testrotor

Thermische
Tote masse

"_l:ragbar.es Auswuchtgerdt (fiir Betriebswuchtfungen)

Unterkritische (Kraftmessende) Auswuchtmaschine
Unwucht

Unwucht-Anzeigeinstrument

Unwucht nach der n-Biegungsform
Unwuchtmasse

Unwuchtmoment

.Unwuchtmoment (Taumeliehler, rein dynamische Unwucht)

- Unwuchtsgrosse nach der n-Eigenbiegungsiorm

Unwuchtsreduzierzahl
Unwuchtsunstabilitdit des Rotors
Unwuchttoleranz

Unwuchtvektor

Unwuchtwinkel

Urunwucht (Urspriingliche Unwucht)

57
42
12
48
29

22

oo

87

13
69
31

40
44

35

82
75

18
46
52
47
16
55
89
14
27
10
91
64
18
30
15
17
28



Uberlagerungsschaltung zur Ebenentrennung (elektrischer Rahmen,

Rahmenschaltung)
Uberkritische (Wegmessende) Auswuchmaschme
Vektor-Messgerit
Vibration mit Vielfach-Frequenz
Vollkommen ausgewuchteter Rotor
Winkelanzeige-Instrument
Winkellage
‘Winkellage
Zulassige Unwuchtsgrisse nach der n- Elgenblegunsform
~Zuldssige Unwuchttoleranz
Zweikonsolenrotor
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ANDABUTHBIA YKA3ATEND TEPMMHOB HA AHIMUACKOM A3bIKE

Above resonance (soft bearing) balancing machine
Acceptable (Permissible) unbalance

Acceptable specific unbalance

Amount of modal unbalance in the nt®t mode

Amount of modal unbalance tolerance in the nth mode
Amount of ntP modal unbalance tolerance

Amount of unbalance

Angle datum marks

Angle indicator

Angle of unbalance

_Angle reference generator
Balance quality

Balancing

Balancing in site

Balancing machine

Balancing machine accuracy

Balancing machine calibration

Balancing machine minimum response to the amount of unbalance
Balancing machine minimum response to the unbalance angle (degrees)
Balancing machine production rate

Balancing machine sensitivity to the amount of unbalance
Balancing machine sensitivity to the unbalance angle

Balancing machine setting (Setting of balancing machine)
Balancing run

Balancing run (on a balancing machine)

Balancing speed

Basic (main) unbalance vector

Basic (main) unbalance couple

Calibration of balancing machine

" Calibration rotor

Claimed minimum achievable residual unbalance
Compensator

Conditional rotor unbalance change

Controllable balancing equipment

Controlled initial unbalance

Correction angle

Correction (balancing) plane

Correction mass (Counterweight)

Correction plane interference (cross-offect)
Correction plane interference ratios

Couple (moment) balancing

Couple unbalance '

Couple unbalance

Dynamic balancing

Dynamic (Two-plane) balancing machine
Dynamic unbalance

Fictions balance circuit

Field balancing

Field balancing equipment

Flexible rotor

Flexural nth mode

Floor-to-floor time

Hard bearing (Below resonance) balancing machine
High speed balancing (relating to flexible rofors)



Inboard rotor
Initial unbalance
Interference coefficient (ratio)

Low speed balancing (relating to flexible rotors)

Mandrel (Balancing arbor)

Mass eccenfricity

- Measuring plane

Measuring plane of unbalance

Measuring run

Measuring run duration (time)
Measuring run (on a balancing machine)
Mechanically unstable rotor

Minimum responce to the unbalance angle (degrees)

Minimum responce to unbalance
Modal balancing
Multiple-frequency vibration
n-support rotor

ntb critical speed of the flexible rotor
ntd modal balancing

ntk modal unbalance

Outboard rotor

Parasitic mass

Perfectly balanced rotor
(Permissible) balance quality grade
Plane separation

Plane separation (nodal) network
Practical correction unit
Production rate

Proving (Test) rotor

Quasi-static unbalance

Reference plane

Residual (Final) unbalance
Resonance balancing machine
Rigid rotor

Rotor

Rotor balancing

(Rotor) flexural ntt mode

Rotor of uneven stiffness
Rotational frequency

Rotor mass correction

Rotor (shaft) axis

Rotor unbalance

Self balancing equipment (device)
Sensitivity to the angle
Sensitivity to unbalance

Single support rotor

Specific unbalance

Static balancing

Static balancing machine

Static unbalance

Swing diameter on a given

Test mass (foad)

Thermal instability

Thermal instability of the rotor unbalances

Two-outpoard (Two-console) rotor
Unbalance indicator



Unbalance mass

Unbalance reduction ratio (U.R.R.)
Unbalance reference plane
Unbalance tolerance

Unbalance vector

Uneven stiffness rotor

Vector measuring device

14
64
24
30
15
87
54



AJIPABUATHDBIN YKA3ATEIID TEPMHMHOB HA DPAHLLY3CKOM A3bIKE

Angle de correction

Angle de déséquilibre (balourd)

Appareil de mesurage de vecteur

Axe du rotor :(de I'arbre)

Capacité de production

Change du déséquilibre d’'un rotor de les conditions du travail
Charge (masse) de controdle

Circuit de balance fictive

Compensateur

Correction des masses du rotor

Cycle d'équilibrage

Cycle d'équilibrage (sur une machine i équilibrer)

Cycle de mesurage (d'une machine a équilibrer)

Cycle de mesure

Degré de balourd permissible

Degré du qualité d’équilibrage

Déséquilibre admissible

Déséquilibre (balourd) initial

Déséquilibre (balourd) spécifique

Déséquilibre de couple

Déséquilibre de couple

Déséquilibre de rotor

Déséquilibre dynamique

Déséquilibre initial réalisable

Déséquilibre modal d’ordre n

Déséquilibre quasi-statique

Déséquilibre résiduel (final)

Déséquilibre spécifique admisible

Déséquilibre statique

Diameétre utilisable (Swing) .

Dispositif a auto-équilibrage

Durée du cycle de mesure

Durée totale d’équilibrage

Equilibrage

Equilibrage a basse vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage & haute vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage de service

Equilibrage du couple (moment)

Equilibrage dynamique

Equilibrage in situ

Equilibrage modal

Equilibrage statique

Etalonnage de machine a équilibrer

Excentricité de masse

Générateur de référencee d’angle

Indicateur d'angle

Indicateur de déséquilibre ‘
Influence du balourd dans le plan opposé au plan de correction
L'instabilité thermique

Machine a équilibrer . )

Machine i équilibrer (& paliers durs) & faible résonance
Machine a équilibrer (& paliers souples) & forte résonance
Machine & équilibrer a résonance

Machine a équilibrer dynamique (a deux plans)



——
N

Machine a équilibrer statique

Mandrin (arbre d’équilibrage)
Marques d’angle

Masse de déséquilibre (balourd)
Masse de correction (Contrepoids)
Masse parasite ,
Matériel d'équilibrage de chantier
Mode d’ordre n de flexion (d’un rotor)
Moment de déséquilibre résultant
ntiem yitesse critique du rotor flexible
Plan de correction (plan d’équilibrage)
Plan de mesure

Plan de référence

. Précision d'une machine a équilibrer

Qualité d’équilibrage

Qualité d’équilibrage réalisable déclarée

Rapport de réduction de déséquilibre (R. R.. D.)

Réglable équipement d’équilibrage

Réglage de machine & équilibrer ‘

Réponse minimale d'une machine a équilibrer pour l'angle de déséquilibre
Réponse minimale d'une machine a équilibrer pour la valeur d'équilibre
Réseau de plan de séparation (nodal)

- Rotor

Rotor ‘a4 deux consoles
Rotor & géometrie instable
Rotor 3 n support

Rotor d’étalonnage

-----

Rotor de rigidité inégale

Rotor de vérification (d’essai)
Rotor extérieur (en porte-a-faux)
Rotor flexible

Rotor intérieur

Rotor parfaitement équilibré
Rotor rigide

. Sensibilité d’angle d'une machine a équilibrer

Sensibilité d'une machine a équilibrer

Séparation de plan

Taux d'interférence du plan de. correction
Tolérance de déséquilibre

Tolérance de déséquilibre spécifique

Tolérance du valeur de déséquilibre modal n
Unité pratique de correction

Valeur de déséquilibre (balourd)

Valeur du déséquilibre modal dans le n®™¢ mode
Vecteur de déséquilibre :(balourd)

Vecteur de déséquilibre résultant

Vibration sur une multiple fréquence de la rotation
Vitesse d’équilibrer



TIPHJIOXEHHE 1 k I'OCT 1953474

Pexonendyemoe

EAMHULL DMU3UMYECKMX BEJIMUMH, NPUMEHAEMBIE NPU BARAHCHPOBKE

Beanunna

Eaiunnua

HauMmenopaune

ObGo3na-
yeHue

Haumzuopauie

QBbo3uavenue

1. TnaByniit BexTOp RHCOAJAH-
COB portopa

rpaMM-MRJJIEMETD,
rpanyc

T MM, . . .

9. I'naBHBIfl MOMeHT aucHanan-
COB poTOpa

rpaMM-MRJIJIHMETD B
KBajgpaTte, rpaayc

F'MMggo . .

3. OucGananc HeHTpa Mace
poropa

rpaMM-MHIAHMETD,
rpaayc

4. Nuc6ananc B [-H nJOCKOC-
TH, NEepHneHjUKYJSAPHOK OCH pO-
TOpa, onpeieNdAIIHE cTaTHYEC-
KYI0O HeypaBHOBELIEHHOCTb PpOTO-
pa (crathHueckHit nucbananc)

rpaMM-MHJAIHMETP,
rpanyc

5. Inc6ananc B OHHOA H3
IBYX IJIOCKOCTeH, NepleHIHKY-
JSIPHBIX OCH POTOpAE, OMpeledflo-
mufi MOMEHTHYIO HEeypaBHOBe-
LWIEHHOCTh pOTOpa (MOMEHTHBIH
rucbanaunc)

rpaMM-MHAJTHMET,
rpanyc

6. Hucbananc B i-ii MJIOCKOCTH,
NepnesadKYAAPHOH OCH pOTOpa,
OTNpEefeASIOMHNA CTATHYECKYI0 H
MOMEHTHYI0 HeypaBHOBELIEHHOC-
TH poTOpa

rpaMM-ME/HMETD,
rpaiyc

7. HonycTuMBll mucbanaHc 1o
n-fi coGcTBeHHOR (QopMe M3rH6Ga
B [-f TNJOCKOCTH, TepNeHIHKY-
JSpHOR OcH poropa

ol
=

rpaMM-MHIIUMETD,
rpaayc

T MM, . .
TeMM, . o .°
T MM, . . .°
.I‘-MM, .. .2



[Tpodoasxenue

Beauuuna

Eanarna

HaunMeHnoBakue

Obo3sHa-
yeHne

HauMenoBanue

Fr——

Ob6osnaue

HHe

8. HonycruMoe 3HaueHHe 3KC-
IEHTPHCHTETA LEHTpPA MaccH po-
Topa , -

"€ct, non

MHKDOMETp

MKM

9. JlonycTuMBI yAeNbHEI AHC.
Gananc

€er, non

MHKPOMETD

MKM

' 10. -8 TOUEHHAS HEYpPaBHOBE-
MeHHas Macea

m;

TpaMM

11. i-a rToueuHast KOppeKTHpY-

‘olas Macca

rpamMm

12 Macéa potopa

KHJAOrpamMMm

KT

13. Ocenoe pacerosinde oOT i-ii
TOYEUHOH Macchl HAH INIOCKOCTH,
NepnesiAHKyAApHOH OCH poTopa,
IO LUeHTpa Macc poropa

MeTp

14. Tlopor  YYBCTBHTENbLHOCTH
6a1aHCHPOBOYHOTO CTaHKa IO
3HayeHHo aucbasaHca

16. Tlopor . uyBcTBHTENBHOCTH

aJJaHCHPOBOYHOTO CTAHKAa MO Yr-
. 'y mucBananca

rpaMM-MHIJAHMETD

rpanyc

16. TIpogo/mKkuTensHocTs  Ga-

JaHCHPOBKH

CexyHaa

17. Paccrosuue Mexmy cepe.
IHHAMH OIOP ABYXONOPHOTO pO-
TOpa

MeTp

18. Paccrosinne oT cepemunh
i-# omopbnl A0 LEHTpa Macc po-
TOpa

MeTp

)



llpodormerue

VPAaBHOBEICEHHON MacCH

rpanyc

Beanuuna Enunnna
Haumenoanue (3,2‘:3:;‘"' HauMenoanue . Ofo3unauenne

—— e f— . ——

19. PaccTosinue MeXIy moc- i MeTp M.
KOCTAMH KOpPeKUHH

20. Yaensuuti pucbananc po- €er MEKpOMETp MKM
TOpa

——

21, ¥r;i0Bas cKOpocTb poropa 0] panuas B CeKyHRY paajc
\

22. ¥raoeas cropocts portopa g PaAHaH B CEKYHRY paajc
npu GasaHCHPOBKe

23. Vron aucbanauca; P rpaayc R

¥Yroa xoppekuuu
24. Yactora Bpalllenus poropa n CeKyHIa B MHHYC .c'f'l
‘ - TiepBofi cTeneHd

25. Hacrora BpallieHHs poTo- ng CEKYHJAa B MHHY( ¢l

pa npu SanaHCHPOBKe NepBoOf CTENEeHH o
!

26. DKCIeHTpPUCHTET LeHTpa €cr MHKpPOMETp MKM
Macchl poTopa rpanyc coe W

27. DKcuenTpHCHTeT i-f  He- e MHJTHMETD MM



IIpodoanenue

Beaunuuna Ennnnna
06 -
Haumenobanue qe{?f:: Hanmenopanue OGosnauenue

28. OxcuentpucuTer i-# XOp- ex, MHJVIEMETD MM
PEKTHPYIOIIEH MaccHl rpanpyc e °

29. DkcnnyaTauHOHHAA  YIVIO- (1 paaHaH B CEKYHAY panajc
Bas CKOPOCTb BpAallleHHs poOTOPa ‘ .

30. dKcnayaTaUHOHHAS YaCTO- ny CEKYHJAa B MHHYC ¢!
Ta BpalleHHs POTOpA NepBOH CTeneHH



ITPHJIO)KEHHE 2 k I'OCT 19534—7%

Cnpasounoe

TEPMMHBI, MIPMMEHAEMBIE B HACTOSLLLEM CTAHAAPTE,
M UX NOACHEHWA

lleHTpanbHble OCH — CHCTEMAa B3aHMHO NEPHEHIHKYJAAPHHX ocefl, HMeIOUWHX Ha-
Yana0 B HEHTPE Mace TeJa WM MeXaHHYeCKOH CHCTEMBI

FnasHas BDenTpajbHas OCb HHEPUHMH — LEHTPAJbHAA OCb TBEPJOTO Tela Hau
MEXaHHYECKOH CHCTEMBI, OTHOCHTEJBHO KOTOPOH LeHTpOOCXKHBIC MOMEHTH HHeplHH
TeJa HWAH CHCTEMEBl PaBHH HYJMO.

Ocb BpaueHus — JHHHSA, BOKPYr KOTOpO# Bpallaercsi TeJso.

Ynpyras JMHUA — NepBOHayaJapHad ocb Tena, aedopMupoBanHas noj JelcraveMm
HArPY30K.

-9 KPUTHYECKAs] YACTOTA — YACTOTA BpAlLleHH#A, paBHAf n-H cOGCTBEHHOH yacTtote
CHCTEMB!, IPH KOTOPOH BO3HUKAKIOT HAHOGOJBIIHE TIepEeMEIIEHHA CHCTEMBl HJH ee 3Je-
MEHTOB. : .

Co6cTeeHHas vacrtoTa H3ruGHBIX KonebGaHWil — vacToTa M3rHOHBEIX (NOMEepedHbiX)
xosebanyil ynpyroii cucTeMbl, NpeAOCTaBJeHHOR caMoil cefe NOCTe HAYAJIBHOTO BO3-
MYICHHUSA.

MMpumevanne CobcTBeHHas YacTOTa HM3THOHBIX Koaebanuii MOXKeT OHThb

nepsoii, BTOpoO#, . . ., n-H.

I'panynposka — no 'OCT 16263—70.

Kanmu6poka — no T'OCT 16263—70.

INPHJTO)KEHHE 3 x I'OCT 19534—71

Cnpaeounoe

3CKM3bl K ONPEAENEHMAM HEKOTOPBLIX TEPMKHOB

Mexonophnbiii poTop KoHcoabHbIH poTOp
bossd Yesa | 997 R 795
777 r77A P71 F77A

YepT. 1 YepT. 2



&

JBYyXKOHCONBLHBIA POTOD

}

[
]

| 7 |
F77N

Uepr. 3

CraTHyeckas HeypaBHOBEUIEHHOCTh POTODA

lenmp Mace Ocs pomopa
/
b /1
_ . - .

Aabhag ueAmpanshas oty usepyuu pomopa

Yepr. 4

MomeHTHAas HeypaBHOBEIUEHHOCTh POTOpaA

Hewmp Mate

fout nepecekaipmes

Jco pomopa__

-

[naByas uermpansHan oce UKEPYUU pomapd

Ueprt. 5

Junamudeckass HEYPaBHOBGIIEHHOCTh POTOpA

Hlenmp Mace

-Jou nepexpeuwudarmes

uny NEPECERaMEs
A I;:;é:I fcy gomapa
M

Eer \

7o

—_—

[nalnas yenmpansnar 0Cs UREUUL PomEpa’

Uepr. 6



KBasucTaTHUeCKad HeYPaBHOBCLICHHOCTD

oo Henmp mace Dot nepecexargmcs

poTopa

\ ' A \ \ Jcb pomopl

bl ) (27747,
) Cr 1 : R“;
P77 P7777A

Inalfuas yenmpasspas ocy UREPYUL pamop

Yeprt. 7

[naBHBI BEKTOp RHCOATAHCOB poTopa .
¥ rnasubifi MoMenT ancb6anaHcoB potopa

Tr &
rnabusii mMomenm My fnaBusid Bexmap
ducfanarcal pomopa /ﬁ_ucﬁaﬁaﬁcaﬂ pomapa

enmp mMage

fnabrns yewmpashas ook

uReEpyUY pomaopa

Uepr. 8

Dcrz
__D__ﬁ.{_g———-‘
;. KLld




1-1, 2-9 u 3-a cobcrBennbie Gopmbl uaruba poropa

Yepr. 9
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